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Willkommen

Vielen Dank, dass Sie sich fir den RoboUP® Mahroboter entschieden
haben. Diese neue Generation von Mdhrobotern wird das Rasenméhen im
Garten neu definieren und I[hnen ein neues Leben bescheren.

Mit RoboUP® kénnen Sie sich jetzt vom Begrenzungsdraht verabschieden!
Mit Hilfe des leistungsstarken DEPS-Systems ist der RoboUP®-Mé&her in
der Lage, verschiedene komplexe Geldnde ohne Begrenzungsdraht zu
bewaltigen. Der Installationsprozess ist einfach. Der Méher erstellt
automatisch eine Karte lhres Rasens und beginnt automatisch mit dem
Mé&hen.

Mit RoboUP® miissen Sie sich keine Sorgen mehr Glber das
Sicherheitsrisiko beim Mahen lhres Rasens mit einem Mahroboter machen!
Dank der Kl-Vision-Technologie kann der RoboUP® -Maher mit seinen
intelligenten Kamera-Augen jeden Schritt nach vorn einsehen und ist
jederzeit bereit, anzuhalten, wenn er lebendige Hindernisse erkennt.

Was gibt es sonst noch? Uber die funktionsreiche APP kénnen Sie den
RoboUP®-Maher jederzeit und Gberall fernsteuern. Befolgen Sie jetzt die
Installationsanleitung/das Benutzerhandbuch, damit Ihr M&her gute Arbeit
far Sie leistet und genielen Sie Ihr neues Leben mit mehr Freizeit.

Ilhr RoboUP® Team

Bitte lesen Sie vor der Verwendung das Benutzerhandbuch sorgféltig durch,
um alle Anweisungen und Sicherheitsrichtlinien zu verstehen.
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/1 sicherheit

1.1 Aligemeine Sicherheitshinweise

Warnung: Lesen Sie die Hinweise vor der Inbetriebnahme!

Vor Verwendung des Rasenméhers lesen Sie diese Bedienungsanleitung sorgfaltig durch und stellen sicher, dass Sie die
Anweisungen verstehen. Bewahren Sie das Benutzer-Handbuch fur zuklinftige Referenzen auf.

Kinder sollten beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Méaher spielen.

Lassen Sie niemals Kinder, Personen mit kérperlichen, sensorischen oder geistigen Einschrankungen oder mangelnder
Erfahrung und/oder Wissen und/oder Personen, die mit diesen Anweisungen nicht vertraut sind, den Rasenméher benutzen.
Lokale Vorschriften kénnen das Alter des Betreibers einschrénken.

Der Maher darf nur mit Originalausristung/Zubehér verwendet werden.

Warnschilder missen um den Arbeitsbereich des Produkts herum angebracht werden, wenn es in 6ffentlichen Bereichen
betrieben wird. Die Schilder miissen folgenden Text tragen:

"Warnung! Automatischer Rasenmaher in Betrieb! Von der Maschine fernhalten! Kinder beaufsichtigen!"
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Warning!
Be aware of automatic lawn mower!
Keep away from the machine!
Supervise children!
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Berihren Sie keine beweglichen gefédhrlichen Teile, wie z. B. den Messertrager, bevor sie vollstdndig zum Stillstand gekomm-
enist.Wenn eine Verletzung oder ein Unfall auftritt, holen Sie sich medizinische Hilfe.

Bei Gewittergefahr wird empfohlen, die Stromversorgung und alle Kabel zur Ladestation zu trennen, um die Gefahr einer
Besché&digung elektrischer Komponenten zu vermeiden. SchlieBen Sie das Netzteil und alle Kabel wieder an, wenn die
Gewittergefahr nicht mehr besteht. Es ist wichtig, dass alle Dréhte richtig angeschlossen sind.

Der Betreiber haftet fiir Unfélle oder Gefahren, die anderen Personen oder Sachen zustoRen.

Der Maher darf nur von Personen bedient, gewartet und repariert werden, die mit seinen besonderen Eigenschaften und
Sicherheitsvorschriften bestens vertraut sind.

Es ist nicht gestattet die urspriingliche Konstruktion des Mahers zu verandern. Alle Anderungen erfolgen auf eigene Gefahr
und die Herstellergarantie erlischt sofort.

Beachten Sie die nationalen Vorschriften zur elektrischen Sicherheit.

Der Betriebs- und Lagertemperaturbereich betrdgt-10 bis + 50 °C/ 14 bis 122 °F. Die Ladetemperatur betrégt0...+50°C/32...
122°F. Uberhitzungen kénnen den Maher beschadigen.

Bitte rennen Sie nicht, wenn Sie das Produkt manuell iber die RoboUP® App bedienen. Gehen Sie immer langsam, gewéhrleist-
en Sie Stabilitdt auf Gefallen und halten Sie jederzeit das Gleichgewicht.

1.2 Sicherheitshinweise fiir die Installation

Installieren Sie die Ladestation einschlieRlich Zubehér nichtin der Nahe von brennbarem Material. Der Abstand zu diesem
Material muss mindestens 60 cm/ 24 Zoll betragen. Im Falle einer Fehlfunktion kann es zu einer Uberhitzung der Ladestation
und der Stromversorgung kommen, die eine potenzielle Brandgefahr darstellt.
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SchlieRen Sie das Netzteil niemals an das Stromnetz an, wenn Stecker oder Kabel beschadigt sind. Ein abgenutztes oder
beschéadigtes Kabel erhéht das Risiko eines Stromschlags.

Montieren Sie das Netzteil nicht an einem Ort, an dem die Gefahr besteht, dass es zu Uberschwemmungen oder zum Eintauchen
in Wasser kommt. Legen Sie das Netzteil nicht auf den Boden.

Kapseln Sie das Netzteil nicht ein. Kondenswasser kann die Stromversorgung beschadigen und das Risiko eines Stromschlags
erhéhen.

Gilt fur USA/Kanada und bei Installation der Stromversorgung im Freien: Stromschlaggefahr! Installation nur an einer
abgedeckten GFCI-Buchse (RCD) der Klasse A, die Uber ein wetterfestes Geh&duse mit eingesteckter oder entfernter
Befestigungssteckerkappe verfiigt.

e Installieren Sie keine Stromkabel oder Verlangerungskabel im Schnittbereich des Produkts. Installieren Sie das Stromkabel

gemaR diesen Anweisungen:
Installieren Sie die Ladestation nicht an Stellen, an denen Personen dariiber stolpern kénnten.

e SchlieRBen Sie keine beschadigten Kabel oder Stecker an und beriihren Sie keine beschadigten Kabel. Wenn ein Kabel wahrend

des Betriebs beschadigt wird, ziehen Sie es aus der Steckdose. Kabelverschleil oder -beschéddigung erhéht das Risiko eines
elektrischen Schlags. Beschadigte Kabel miissen von qualifiziertem Personal ausgetauscht werden.

1.3 Sicherheitshinweise fiir den Betrieb

Halten Sie Ihre Hande und FuRe von dem rotierenden Messertréger fern. Bringen Sie niemals |lhre Hande oder Fiike in die Ndhe
oder unter den Maher, wenn er eingeschaltet ist.

Stoppen oder schalten Sie den Maher aus, wenn sich Personen (insbesondere Kinder), oder Tiere, im Arbeitsbereich befinden.
Es wird dringend empfohlen, den M&her nur dann zu betreiben, wenn der Arbeitsbereich frei ist. Obwohl der M&her iber eine Kl-
Kamera und LED-Licht verfugt, um Wildtiere (wie z.B. Igel) nachts zu erkennen, wird dennoch empfohlen, einen Mahplan fir den
Tag festzulegen, um die Tierwelt zu schiitzen.

Stellen Sie sicher, dass sich keine Steine, Aste, Werkzeuge, Spielzeuge, Wasserschléduche, kleine Grills oder andere
Gegenstande auf dem Rasen befinden, die die Messer des Méhers beschadigen, oder selbst durch den Méher beschadigt
werden kénnen. Gegenstdnde auf dem Rasen kdnnen auch dazu fihren, dass der Rasenméaher stecken bleibt. Méglicherweise
ist Hilfe erforderlich, um das Objekt zu entfernen, bevor der M&her weiter arbeiten kann.

Heben Sie den Maher nicht an und tragen Sie ihn nicht herum, wenn er eingeschaltet ist.

Legen Sie keine (Metall-)Gegenstédnde auf den Méher oder die Ladestation. Das GPS-Signal kdnnte abgeschwacht oder
blockiert werden.

Verwenden Sie den Maher nicht, wenn die STOP-Taste nicht einwandfrei funktioniert.

Stellen Sie den Maher immer auf AUS, wenn er ldngere Zeit nicht in Betrieb ist.

Verwenden Sie den Rasenmaher nicht gleichzeitig mit einem Wassersprinkler. Wasser aktiviert den Regensensor des Mahers
und unterbricht seine Arbeit. Sie kénnen die APP verwenden, um den Regensensor ggf. zu deaktivieren, so dass
Rasenbewéasserung und Rasenméahen gleichzeitig durchgefihrt werden kénnen

Erlauben Sie dem Rasenmé&her nicht, eine defekte Schneidklinge zu verwenden, noch sollte er mit defekten Schrauben oder
Kabeln verwendet werden..

1.4 Sicherheitshinweise fiir die Wartung

Schalten Sie den Maher immer aus, bevor Sie eine Blockade beseitigen, Wartungsarbeiten durchfiihren oder den
Maher untersuchen und auch wenn der Maher ungewdhnlich zu vibrieren beginnt. Untersuchen Sie den Maher auf
Beschéadigungen, bevor Sie wieder starten. Verwenden Sie den Rasenmaher nicht, wenn er defekt ist.

Nach der Reinigung stellen Sie sicher, dass Sie den RoboUP® in der richtigen Ausrichtung auf den Boden legen und
ihn nicht umdrehen.

Verwenden Sie keinen Hochdruckreiniger, um den Rasenméher zu reinigen. Verwenden Sie keine LOsungsmittel fur
die Reinigung.

Trennen Sie den Netzstecker der Ladestation, bevor Sie die Ladestation reinigen oder warten.

Ersetzen Sie abgenutzte oder beschadigte Klingen und Schrauben als Set, um das Gleichgewichtzu e

rhalten.
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/1 sicherheit
| 1.5.Batteriesicherheit

1.5.Batteriesicherheit

Lithium-lonen-Batterien kénnen explodieren oder einen Brand verursachen, wenn sie zerlegt oder kurzgeschlossen
werden, Wasser, Feuer oder hohen Temperaturen ausgesetzt sind. Gehen Sie vorsichtig damit um; demontieren Sie
die Batterie nicht; 6ffnen Sie sie nicht. Verwenden Sie die Batterien nicht fir andere Zwecke. Vermeiden Sie die
Lagerung bei direkter Sonneneinstrahlung.

Laden Sie die Batterie vor der Lagerung vollstandig auf, um eine Uberentladung und Beschadigung der elektrischen
Zum Aufladen des Akkus verwenden Sie nur das abnehmbare Originalnetzteil, das mit dem Maher geliefert wurde.
Laden Sie die Batterie vor der Lagerung vollstandig auf, um eine Uberentladung und Besch&digung der elektrischen
Komponenten zu vermeiden. Laden Sie den Maher alle 120 Tage wéahrend einer Langzeit-Lagerung auf.
Batterieschaden, die durch Uberentladung verursacht werden, fallen nicht unter die beschrankte Garantie.

Der Akku darf nur von einer fachmannischen Person ausgetauscht werden.

Lagern Sie die Batterie NICHT unter extremen Temperaturbedingungen, d. h. tber 50 °C (122 °F) oder unter -20 °C
(-4 °F).

1.6.Transportsicherheit

Der M&her muss vor dem Heben, Bewegen oder Transportieren ausgeschaltet werden.

Heben Sie den Maher NICHT an, wenn er in der Ladestation geparkt ist. Dies kann die Ladestation und/oder den Maher
beschéadigen. Driicken Sie STOP und ziehen Sie den Maher vor dem Anheben aus der Ladestation.

Tragen Sie den Mdher mit dem Griff und mit dem Messertrdger vom Kérper weg.

Um den Maher zu schiitzen, verwenden Sie fur den Langstreckentransport die Originalverpackung. Behandeln Sie den Karton
vorsichtig und vermeiden Sie Gewalteinwirkungen wie Wirfe und starken Druck.

1.7 Symbole auf dem Produk

Warnung: Lesen Sie die Bedienungsanleitung, > Warnung: Halten Sie wéhrend des Betriebs
bevor Sie den Maher in Betrieb nehmen. ﬁ, einen Sicherheitsabstand zum Méaher ein.

rotierenden Klingen fern.

@ Warnung: Deaktivieren Sie den Maher, bevor \;V::::ng;i';azr:egi:Ili:::éti::;iigri?]s&een-
@ Sie daran arbeiten oder den Maher anheben. ) 9
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Halten Sie Ihre Hande und Flfze von den

nichtin die Nahe oder unter den Mé&her.

B¥//2Produkt-Unboxing

Was istin der Box enthalten?

A. RoboUP Rasenméher

B. Ladestation

C. Netzteil & Verlangerungskabel

D. 9* Ersatz-Schneidemesser und Schrauben

E. Benutzerhandbuch

C:Netzteil & Verlangerungskabel D:9* Ersatz-Schneidemesser und Schrauben
»
—— /
F :Sechskantschlissel G:6* Befestigungsschrauben

. 3N
—
\[‘_ I
' |
] I
. L
|:RTK-Basisstation J:Trident Erdspiel®

Notiz:

F. Sechskantschlussel

G. 6* Befestigungsschrauben
H. 2* Ersatz-QR-Code

|. RTK-Basisstation

G. KTrident Erdspiel3

K. RTK-Installationsmast

B:Ladestation

E:Benutzerhandbuch

H:2* Ersatz-QR-Code

U

K:RTK-Installationsmast

Wenn Teile fehlen oder defekt sind, wenden Sie sich an das RoboUP® -Kundendienstteam. Es wird empfohlen, den

Originalkarton fUr einen zukunftigen Transport und Versand aufzubewahren
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/3 Teile und Funktionen B¥//4 APP Installation

4.1 Scannen Sie den QR-Code, um die RoboUP® APP herunterzuladen.

o (LILIE

— 4.2 Starten Sie die RoboUP® APP nach der Installation, legen Sie einen Konto an (Registrierung) und melden Sie sich an.
4.3 Verbinden Sie |hr Smartphone mit lhrem WLAN-Heimnetzwerk, mit dem sich der RoboUP®-Maher verbinden soll.

5 Installationsanleitung

5.1.Schneiden Sie lhren Rasen auf die erforderliche maximale Héhe.

=]
5/
e 0

=2
U e . Bevor Sie den Maher erstmalig verwenden, stellen Sie sicher, dass die Hohe des Rasens 10 cm nicht Gberschreitet.
Te == e
o e 2 = .
== - ~ ~
S .
1. Regensensor 9. Hinterrader
2.STOP Taste 10. Vorderrader
3.Bedienfeld 11. Offset-Mahscheibe (mit 3 Messern) foﬁ
4.LC Anzeige 12. Burstenloser Gleichstrommotor (1 pro Rad)
5.Kl-und VSLAM-Kameras 13. Batteriefachabdeckung
6.Ladekontakte fiir den M&herakku 14. Hebegriff L )
7.LED-Scheinwerfer 15. QR-Code
8.Ultraschall-Sensor 16. Kontakte der Ladestation
5.2.Finden Sie einen guten Platz fiir eine Ladestation
Sie kénnen einen Ort finden, der folgende Kriterien erfllt:
4 R Control Panel (Tasten & LC Anzeige) 1. Offene Flache mit gutem GPS-Signal, weit entfernt von 2. Ebener Boden

Hausern, Badumen usw.

1. Driicken sie (3 lang, um den Maher EIN oder AUS zu schalten. Druck

auf @3 startet auch den Sofort-Mah-Vorgang.

2. Benutzen sie (4Jund (@] Pfeil-Tasten, um im Menii zu navigieren, oder
Zahlen einzugeben (PIN, Datum, Zeit) i ‘/ X
3. Drucken sie OK, umin das Einstellungsmeni zu gelangen oder die e = =

gewahlten Einstellungen zu bestéatigen.

4. Dricken sie um den Mé&her zuruck zur Ladestation zu schicken.
Dieser Vorgang kann nur ausgeldst werden, wenn die Anzeige “Welcome to

\_ J use”anzeigt.
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/5 Installationsanleitung

3. Kein Hindernis innerhalb von 2 Metern von der Ladestation

Hinweis:

Ein starkes Wi-Fi-Signal ist fir die Wi-Fi-Verbindung und Firmware-Upgrades erforderlich.

| —
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5.3."Power On", Ladestation einschalten

1.Platzieren Sie die Ladestation am gewiinschten Ort.
2.SchlieBen Sie das Verlangerungskabel an den Niederspannungs-DC-Stecker des Netzteils an.

-
L)l

{ - i
( » aTEI A
= —yy =) Ay

3.Verbinden Sie das Verlangerungskabel mit dem
Stromanschluss der Ladestation.

4 N\
//
N .
\
\\ “‘c .
\ “‘
- J

A Warnung:

4.Stecken Sie das Netzteil in eine Netzsteckdose.

4 N\

® Verwenden Sie beim Anschluss des Netzteils an das Stromnetz einen Fehlerstromschutzschalter (RCD) mit einem

Auslésestrom von maximal 30 mA.
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5. Schalten Sie den Maher ein.

1.

1)Schalten Sie den Maher ein.
2)Setzen Sie den Méaher in die Ladestation.
3)Stellen Sie sicher, dass die rote Leuchte auf dem RTK-Indikator blinkt.

4 o N\

5.4.RTK-Positions-Basisstation: Einfiihrung, Installation und Fehlerbehebung

RoboUP Navigationssystem

RoboUP nutzt ein umfassendes Navigationssystem mit mehreren Sensoren, darunter RTK, VSLAM, IMU und Odometrie,

fur die Navigation. RTK ist ein Satellitennavigationssystem, das die Positionsgenauigkeit der Ausristung erheblich verbessert
und Zugang zu allen globalen Navigationssystemen sowie zusétzlichen Sensoren bietet. Die robusten Satellitensignale kénnen
eine Genauigkeit bieten, die fast 100 Mal hoher ist als bei traditionellen GPS-Systemen.

Warten Sie ca. 5 Minuten, bis die RTK-Basisstation ein stabiles GPS-Signal empfangt.

Uberprifen Sie die LED-Statusanzeige des Basisstationsmoduls Real Time Kinematik (RTK).

ILED Status Anzeige des RTK Basisstationsmoduls

Blinkt ROT RTK Basisstation sucht GPS Signal

Permanent BLAU GPS Signal ist stark

Blinkt BLAU GPS Signal ist schwach

Permanent ROT Kein GPS Signal

Keine Anzeige RTK Basissstation ist nicht eingeschaltet
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'//5 Installationsanleitung

Notiz: B: Wir empfehlen nicht, RoboUP in Ecken mit "U" oder "L" -Form und hohen Wé&nden, unter groBen Baumen oder unter ausladenden

®  Legen Sie keine (Metall-)Gegenstande wie Mobiltelefone oder Metallgaragendécher auf die RTK-Basisstation. Diese kénnen das Déchern zu platzieren. Diese Standorte kdnnen die Satellitensignale erheblich schwéchen.

GPS-Signal blockieren. Wollen sie ein Metall-Garagendach an der Ladestation installieren, kénnen sie die RTK-Basisstation

auch separat montieren.
Fur eine optimale Positionsgenauigkeit und Mahleistung wird dringend empfohlen, die RTK-Basisstation in einem Abstand von
Hindernissen zu halten, der der H6he dieser Hindernisse (Geb&uden oder Bdume) entspricht, oder diese tUberschreitet. Baume

-

)

n
|
y

~

oder Gebaude in der Nahe der Ladestation kdnnen das GPS-Signal zur Nutzung durch die RTK-Basisstation schwéachen, oder

gar blockieren.

( N Hohe von Gebauden und Abstand zwischen der Ladestation
Hindernisen und Geb&uden od. Hindernissen
(,ii"\ﬁ im Tm
I .
: s 2m 2m
1 N
: 11 ‘\\ 3m 3m
1 °
P 45 4m 4m
g Y,

4. Das GPS-Signal ist schwach, wenn die Status-LED der RTK-Basisstation blau blinkt, oder durchgehend rot leuchtet. Sie kénnen
die gesamte Ladestation verlegen, oder das Verldngerungskabel verwenden, um das RTK-Modul separat an eine andere offene
oder héher gelegene Stelle zu bewegen. Stellen Sie sicher, dass das RTK-Modul nicht unter groRen Objekten wie Dachlibersta-
nden oder Bdumen installiert ist, die das GPS-Signal blockieren oder schwachen kdnnten. So kénnen sie den empfohlenen

Standort (Dreiecksmarkierung) fir die RTK-Basisstation finden.

A A A

A A A

U-shape Lawn

L-shape Lawn Onone side

-

~
A

A
A

Multiple zones

O-shape Lawn

J

Befolgen Sie die nachstehenden Anweisungen, um die RTK-Basisstation separat zu platzieren.

A: Installieren Sie die RTK-Installationskomponenten und verwenden Sie das RTK-Verbindungskabel, um die RTK-Basisstation

mit dem Stromanschluss in der Ladestation zu verbinden.

~ 5 T
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A\ Warnung:

Es dauert bis zu 3 Minuten. Prufen Sie, ob die RTK-Indikator-LED durchgehend blau leuchtet.

Hinweis 1:

Fur optimale Positionierungsgenauigkeit und Mahleistung wird dringend empfohlen, einen Abstand zu benachbarten Gebauden
oder hohen Baumen einzuhalten, der gleich oder gréRRer ist als deren Héhe fur die RTK-Basisstation. Baume oder Gebdude in
der Ndhe der Ladestation konnen die GPS-Signale, die in die RTK-Basisstation gelangen, schwéchen oder blockieren.

Fur lhre Bequemlichkeit bieten wir auch kompatible Wandmontagekomponenten an, die Sie wahlen kdnnen, um sie zu kaufen
und zu installieren.

4 N

N /

Installationsanleitung:

1) Entfernen Sie die Befestigungsschrauben des RTK-Basisstationsmoduls und I6sen Sie es vom RTK-Stativ.
2) Verwenden Sie ein 10 m langes Verlangerungskabel, um das RTK-Basisstationsmodul mit dem Stromanschluss in der

Ladestation zu verbinden.
3) Installieren Sie die RTK-Wandmontagekomponenten. Befestigen Sie die Wandmontagestange an der entsprechenden

Wand und sichern Sie die Kabel mit Befestigungselementen.

e | | ra

LF
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'//5 Installationsanleitung

C. Achten Sie bei der Installation des RTK-Moduls auf dem Dach oder an der Wand des Hauses darauf, dass es freie Sicht auf den

Himmel dartber hat. Installieren Sie das Modul so hoch wie méglich iber dem Boden an Wanden ohne Dachverlangerung.

~

'//6 Einschalten und Koppeln des Mahers

Ein neuer Maher kann nach langer Lagerung eine schwache Batterie haben. Schieben Sie den Maher in die Ladestation.
Stellen Sie sicher, dass die Ladekontakte des Mahers und die Kontaktmesser an der Ladestation in gutem Kontakt sind.
Wenn das Licht der Ladestation atmet/langsam blinkt, wird der Akku des Mahers aufgeladen. Wenn das Licht durchge-
hend grin leuchtet, ist der Akku des Mahers vollstandig aufgeladen und wird nicht mehr aufgeladen.

1.

2.

-

Trennen Sie das RTK-Basisstationsmodul von der Ladestation.

Finden Sie einen geeigneten Ort zur Installation.
Verwenden Sie ein Verlangerungskabel, um das RTK-Basisstationsmodul mit der Ladestation zu verbinden.

Hinweis 2:
Sie kénnen auf das RTK-Symbol auf dem Startbildschirm der App tippen, um auf folgende Informationen zuzugreifen:

Maher RTK-Status
RTK-Ubertragungsstatus
Satellitenanzahl des Méhers
Satellitenanzahl der RTK-Station

Entfernen Sie Hindernisse im Umkreis von 2 m vor der
Ladestation, damit der RoboUP®-Maher reibungslos aus

der Ladestation herauskommen kann.

)

@
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3.

6. Um die Ladestation am Boden zu befestigen, verwenden
Sie die mitgelieferten langen Erd-Ankerschrauben und
den Inbusschlissel.

s

LED Indication of Charging station

Blinkt Griin

Mé&her ladt

Permanent Grin

Maher ladt nicht mehr und ist voll geladen

Kein Signal

Ladestation nicht am Stromnetz angeschlossen

Driicken Sie fiir 3 Sekunden 3 ,um den Mé&her zu starten. Geben Sie die PIN “0000”Standardaktion: Driicken Sie
viermal hintereinander die ein und bestatigen mit ,OK“, um den M&her zu entsperren.

N

M

>} &)
le) o<
N4
\\ NN
S \
A\ \

J

Warten Sie ca. 10 Minuten, damit der Maher so viele Satelliten wie méglich suchen/finden kann, um das beste GPS-

Signal zu erhalten. Der Maher zeigt ,RTKV* an, wenn die Suche abgeschlossen ist.
Aktivieren Sie Bluetooth auf Ihrem Smartphone, starten Sie die RoboUP® APP und befolgen Sie die Anweisungen

zum Koppeln des RoboUP®-Mahers.

AN Warnung:

Verlegen Sie kein Netz- oder Verlangerungskabel im Arbeitsbereich des Mahers. Nachdem Sie sich vergewissert
haben, dass der Mdher normal aufgeladen ist, befestigen Sie das Verlangerungskabel auf dem Boden, oder
sichern Sie es mit angebrachten Zelt-Heringen oder Nylon-Kabelbindern ab, um zu verhindern, dass der Maher
das Kabel durchtrennt. Achten Sie darauf, dass das Netzteil mindestens 30 cm (12 Zoll) tber dem Boden montiert
wird, um moégliche Schaden durch Regen oder Wasseriiberschwemmungen zu vermeiden.

SchlieRen Sie kein beschadigtes Kabel oder einen beschadigten Stecker an und beriihren Sie kein beschadigtes
Kabel, bevor es vom Stromnetz getrennt wird. Ziehen Sie den Stecker aus der Steckdose, wenn das Kabel
wahrend des Betriebs beschadigt wird. Ein abgenutztes oder beschadigtes Kabel erhéht das Risiko eines
Stromschlags. Ein beschadigtes Kabel muss von autorisiertem Servicepersonal ausgetauscht werden.
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'//6 Einschalten und Koppeln des Mahers
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—— S E. RoboUP® kann enge Passagen (Mindestbreite 80cm) méhen. Winschen Sie das nicht sperren Sie die Passagen mit
o einer physischen Barriere ab. Wollen Sie die Passage jedoch mahen entfernen Sie mdgliche Hindernisse in der Pass-
\_ ) age, damit der Maher sie reibungslos passieren und méhen kann.

A Warnung:

Laden Sie NICHT auf, wenn der Maher, das Netzteil, die Ladestation oder die Steckdose nass oder beschéadigt sind. A ’ g

Laden Sie NICHT auf, wenn die Umgebungstemperatur tiber +50°C (122°F) oder unter 0°C (32°F) liegt. <I:\
Wenn ein ungewdhnlicher Geruch, ein Gerdusch oder eine Lichtanzeige auftritt, beenden Sie den Ladevorgang sofort und ) N /
enden sich an das RoboUP®-Kundendienstteam.

o Halten Sie sich beim Laden von brennbaren und explosiven Materialien fern. @

<80cm
o

i Y N =l
7 Virtuelle Karte erstellen

7.1. Vorbereitung

A. Stellen Sie sicher, dass Kinder und Haustiere nicht auf dem Rasen sind und voriibergehende Hindernisse wie Gartenschlauch, o B ) ) .
Unrat, Spielzeug, Steine und Kleidung entfernt werden, um Schaden zu vermeiden. Stgllen_Sle sicher, dass der Maherelpgesch_altetund mltulhrem _Smgrtp.hone v_erbundenlst. o
Fiillen Sie Muld di Wild- oder H i b d Decken Sie den Einl Drai it ei Bei Neigungen von mehr als 15 %, die an eine offene Flache wie eine 6ffentliche Stralle angrenzen, sollten Sie einen Zaun oder
B. uilen sie Mulden, die von VVild- oder Haustieren gegraben wurden. Decken sie den Einfass von Urainagen mit einer eine Schutzmauer am duferen Rand des Hangs anbringen, um sicherzustellen, dass der M&her nicht aus dem Rasen rutscht.
Abdeckung ab, um sicherzustellen, dass der Mdher nicht eingeklemmt wird.
C. Legen Sie einen Zaun oder eine Schutzmauer entlang von Graben/Klippen (mit einer Tiefe >5 cm), oder von nicht gut sichtbaren
Begrenzungen. So verhindern Sie, dass der Maher stecken bleibt oder gar herunterfallt. Sie kénnen langes Gras, das die s ~
Begrenzung verdeckt, auch schneiden, um so eine sichtbare und horizontale Begrenzung mit einer Breite von >20 cm zu

erstellen. Das Anbringen eines Zauns oder einer Schutzmauer entlang von Klippen ist notwendig, wenn anderweitig gut
sichtbare Grenzen nicht herzustellen sind.

@m

Y,
N\ J N | J

D. Furniedrige Blumenbeete, die ahnlich wie Gras aussehen, wird empfohlen, eine physische Begrenzung (z. B. Bambuszaun) zu
setzen, um sie vor versehentlichem Schneiden zu schiitzen. Sie kénnen auch das Gras ausgraben, das die Kante bedeckt, um
eine deutlich sichtbare Begrenzung (min. Breite von 20 cm) zu schaffen, damit RoboUP® die Kante erkennen kann.
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'//7 Virtuelle Karte erstellen

Bevor Sie fortfahren, beachten Sie bitte die folgenden Punkte:

Stellen Sie lhren Maher an einem offenen Ort auf.
Warten Sie 1-5 Minuten. Uberpriifen Sie den RTK-Status (V).

Es gibt zwei Méglichkeiten, eine virtuelle Grenze fiir lhren Rasen zu erstellen .

A. Automatische Kartierung (Geeignet fiir eine einzelne Zone):
1. Stellen Sie den M&her in die Ladestation.
2. Verwenden Sie die Pfeiltasten auf dem Bedienfeld, um die Zuordnung auf dem LCD-Display auszuwéhlen.
a ‘ ‘ | N\
|
Vo |
\ \
\
|
'.‘ | ‘ ‘ /
o | L
3. DruckenSie die OK-Taste, um das Mapping zu starten. Dann erkennt RoboUP® automatisch die Kanten lhres Rasens und
erstellt eine virtuelle Rasenkarte.
4. Nach der Rickkehr des RoboUP® zur Ladestation werden Sie auf dem LCD-Display aufgefordert, die Karte zu bestatigen.
5. Klicken Sie auf die Schaltflache OK, um die Karte zu speichern.
Nachdem Sie die Karte gespeichert haben, legen Sie den gewtinschten Mahplan und die Schnitthohe fur den Maher fest.
6. Dricken Sie die OK-Taste, um mit dem Mahen zu beginnen.
Notiz:

Wenn |lhr Rasen nahtlos mit dem Rasen Ihres Nachbarn verbunden ist, ist es erforderlich, einen temporaren sichtbaren Rand zu
erstellen, um die beiden Rasenflachen zu trennen, bevor Sie die automatische Zuordnung verwenden.
Sie kénnen die Karte in der RoboUP® APP uberprifen, nachdem die Karte gespeichert wurde.

B.
1.
2.

Manuelle Kartierung (Geeignet fiir alle Situationen):

Stellen Sie den Mé&her in die Ladestation.

Bringen Sie das Lineal an, um den richtigen Abstand zur Kante zu messen.

Nehmen Sie das Lineal aus der Schachtel. Befestigen Sie das Lineal oben auf dem Maher, um sicherzustellen, dass der Abstand
vom Maher zum Rasenrand mindestens 15 cm betréagt. Die AuRenseite des Lineals sollte die Rasenkante nicht Gberschreiten.
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3. Verwenden der APP zum Erstellen einer virtuellen Grenze
Tippen Sie in der APP auf die Schaltflache "Grenze" und folgen Sie den Anweisungen, um hinter den M&her zu gehen und ihn

fernzusteuern, wahrend Sie den Kanten folgen, um eine virtuelle Karte einer einzelnen Zone oder mehrerer Zonen zu erstellen.

Notiz:
Bleiben Sie innerhalb von 5 m zum Maher, wenn Sie die APP zur Fernsteuerung des RoboUP-M&hers® verwenden.

Kartenbearbeitungsfunktion:

Wenn Sie die Kartenbearbeitung betreten, navigieren Sie das ferngesteuerte Gerat zum gewiinschten Pfadpunkt. Wahlen Sie den
ausgegrauten Pfad aus, den Sie bearbeiten méchten, tippen Sie auf das Léschsymbol, um den entsprechenden Pfad zu entfernen.
Sie kénnen die Kartierung manuell fortsetzen, nachdem Sie die Kartenbearbeitung verlassen haben.

e

Wenn die Begrenzung der Karte eine Klippe oder eine Steigung ist, wird empfohlen, diese Begrenzung als gefahrliche
Begrenzung festzulegen. Der Mdher wird beim M&ahen einen Abstand von der gefahrlichen Begrenzung halten, um ein
Herunterfallen oder Verlassen des Arbeitsbereichs zu vermeiden.
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'//7 Virtuelle Karte erstellen

7.3.No-Go Zone anlegen

Obwohl RoboUP® iber eine Kl-Kamera verfugt, um Hindernisse mit einer Héhe von >10cm zu erkennen und zu umgehen, wird empfo-
hlen, eine permanente No-Go-Zone fir Bereiche einzurichten, von denen RoboUP® fernbleiben soll (Blumenbeete, kleine Baume,
Rasendekorationen, Teich, Sprinklerképfe, aufgetauchte Wurzeln usw.). Wenn es ein Trampolin, einen Grill oder andere Gegenstande
gibt, auf die RoboUP® stoRen kénnte, richten Sie eine No-Go-Zone ein, um Unfélle zu vermeiden.

A. Sie kénnen in der RoboUP® APP auf die Schaltflache "No-Go-Zonen" tippen und den Anweisungen folgen, um die No-Go-Zonen
festzulegen®.

Plan to make

@.

o

Steuern Sie den Maher entlang der Rénder des Bereichs, den Sie nicht befahren méchten.

B. RoboUP® kann auch temporare No-Go-Zonen fur gro3e Hindernisse auf dem Rasen automatisch kartieren und sein Tempo
verlangsamen, um Zusammenstdf3e zu vermeiden.

C. Wenn Sie eine No-Go-Zone I6schen méchten (z.B. nachdem das Trampolin vom Rasen entfernt wurde), I6schen Sie die Zone
einfach in der APP.

7.4.Passage anlegen

Sie kdnnen eine Passage erstellen, um verschiedene Zonen zu verknipfen, nachdem Sie die Grenze von mehr als 2 Zonen
zugeordnet haben.

1. Finden Sie eine geeignete Passage, um zwei kartierte Rasenzonen zu verbinden. Achten Sie darauf, dass der Durchgang so
kurz wie moéglich und idealerweise gerade, flach und mit einer Breite von tGber 1 m ist. Halten Sie den Durchgang frei von

Hindernissen.
2. Tippen Sie in der RoboUP® APP auf die Schaltflache "Durchgang" und befolgen Sie die Anweisungen, um den Maher

fernzusteuern, wenn Sie durch den ausgewahlten Durchgang gehen, um den virtuellen Durchgangsweg zu erstellen.

w @) o i}lm .
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Wenn der Kartierungsmodus der Rasenflache erfolgreich abgeschlossen wurde, befolgen Sie die Anweisungen in

der APP, um den Mdhplan und die Schnitth6he wie gewiinscht anzupassen.

A. Mihzeit Einstellung

Mahplan in der APP (oder iber Maher Bedienfeld) eingeben und der Maher maht lhren Rasen entsprechend mit einer
angemessenen Haufigkeit.

B. Schnitthéhe einstellen

Wahlen Sie die gewilinschte Schnitth6he in der APP (oder Giber das Bedienfeld). Der Maher stellt den Messertrager
automatisch auf diese Hohe ein, wenn er mit dem Rasenmahen beginnt.

C. Steuerung des Mahpfads
In der App kénnen Sie wahlen, die gesamte Flache oder einzelne Zonen als "Einzelbogen" oder "Teilungsbogen"
festzulegen.

D. Einstellung des Mahwinkels
In der App kénnen Sie wahlen, die gesamte Flache oder einzelne Zonen fur "Mahwinkel: -90 bis 90 Grad" festzulegen.

Notiz: Sie kénnen die Schnitthéhe auch einstellen, wédhrend der Maher in der Ladestation steht. Die Hohenvers-
tellung des Messertragers wird dann ausgefihrt, wenn RoboUP® die Ladestation verlasst.
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¥/ 9 Betrieb

1. Mahen starten
Es gibt drei Methoden, um mit dem M&hen zu beginnen.
A.Der RoboUP®-Maher beginnt automatisch mit dem M&hen im voreingestellten Mdhplan, nachdem die oben genannten Install-
ationsschritte ausgefuhrt wurden.
B.Tippen Sie in der APP auf die Schaltflache "Automatisch", um den RoboUP®-Mé&hauftrag manuell zu starten.
C.Driicken Sie die @@ Taste auf dem Bedienfeld des Mahers und bestatigen Sie mit "OK".

2. Mahen pausieren
A.Dricken Sie einfach die "STOP"-Taste am Maher.
B.Tippen Sie in der APP auf die Schaltflache "Pause".
C.Wenn Probleme auftreten, die manuell behoben werden missen, pausiert der Maher und zeigt einen Fehlercode an.

3. Mahen fortsetzen
A.Mé&hen fortsetzen durch Tippen auf die Schaltflache "Mahen" in der APP.
B.Auf dem Bedienfeld und "OK" Tasten driicken, um mit dem Mahen fortzufahren{ZB .

4. Zur Ladestation zuriickkehren
A.Der Maher kehrt automatisch zur Ladestation zuriick, wenn der Akku schwach ist, oder er die Arbeit an der aktuellen Mahzone
abgeschlossen hat.
B.Sie kénnen den Maher auch manuell zur Ladestation zuriickschicken:
1)Driicken Sie die Schaltflache "Aufladen" in der APP.

2)Wenn sich der M&her im Standby-Modus befindet, driicken Sie erst die Taste und dann die Taste "OK" auf dem Bedienfeld.

5. Maher ausschalten

Dricken Sie lange auf die Taste > auf dem Bedienfeld des Mahers, um den RoboUP®-M&her auszuschalten.
Notiz:

Der Maher kann nicht ausgeschaltet werden, wenn er sich zum Aufladen in der Ladestation befindet.

Die Diebstahlsicherung funktioniert nicht, wenn der Mdher ausgeschaltet ist.
Es wird empfohlen, den Maher nur fur den Transport oder die Langzeitlagerung auszuschalten.
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1. CW/CCW
Der Messertrager dreht sich alternativim Uhrzeigersinn (CW) und gegen den Uhrzeigersinn (CCW), um beide Schneiden der Schn-
eidmesser zu verwenden. Dadurch wird die Haufigkeit des Austauschs abgenutzter Messer verringert.

2. Routen Plannung
Statt nach dem Zufallsprinzip zu arbeiten, kann der Maher den Mahpfad intelligent planen und den Rasen in ordentlichen parallelen
Linien schneiden. Das Resultat ist Rasenschnitt im fantastischen ,Streifendesign®.

3. Kl Vision

Der Méaher verfugt Uber zwei Kameras, eine fir VSLAM, die von einem Kl-Deep-Learning-Algorithmus gesteuert wird, und eine ande-
re fur ein Hinderniserkennungssystem. So kann der Maher virtuelle Grenzen zur Kartierung lhres Rasens erstellen und darin arbeiten.
Sobald er Menschen, Haustiere und Wildtiere erkennt, stoppt er sofort den Messerteller und bleibt stehen. Verletzungen und Kollis-
ionen werden vermieden. RoboUP® bewegt sich anschlieRend in andere Bereiche, um dort

mit dem Mahen fortzufahren.

4. OTA
Die Firmware des Mahers kann problemlos aktualisiert werden, wenn der Maher tber |hr Wi-Fi-Heimnetzwerk mit dem Internet
verbunden ist.

5. Regensensor
Das Mahen von nassem Gras kann zu Pilzbefall und Bodenschaden fihren. Der Regensensor des Mahers ist stan-dardméaRig aktiviert.
Daher kehrt der Maher zur Ladestation zurtick, sobald er Regen erkennt. Der Regensensor kann aber auch in der APP deaktiviert w-
erden, wenn das Mahen bei Regen erforderlich ist.

6. Diebstahlschutz

Durch Hebe- und Kipp-Sensoren verstarkt |6st der Mdher bei Anheben oder Kippen einen sofortigen, hochfrequenten Alarm aus, um
den Benutzer zu warnen. Wenn der Méher sich auRerhalb der definierten Sicherheitszone befindet, wird der Besitzer ebenfalls eine
Alarmmeldung erhalten.

7. Notabschaltungin der Nacht
Durch Aktivieren von "Nachtzwangsparken" in der App und Auswahl eines Zeitraums wird der Maher nachts nicht betrieben, um
Unfalle oder Schaden fur Wildtiere zu vermeiden.

8. Spiral-Schneiden
Sie kdnnen "Spiral-Schneiden" in der App auswéhlen, um den Fernsteuerungsmodus zu aktivieren, und den Méher in den Bereich
steuern, in dem das Gras geschnitten werden soll.

Bitte positionieren Sie RoboUP im Bereich, der das Spiral-Schneiden erfordert.
Nachdem Sie mit dem Spiral-Schneiden begonnen haben, wird RoboUP einen Spiral-Schnitt um den Startpunkt mit einem Radius
von 1,2 Metern ausfihren.

9. Zeitgesteuertes Méahen

In der App kénnen Sie "Zeitgesteuertes Mahen" auswéhlen, um die Start- und Endzeit fir einzelne oder wiederkehrende Sitzungen
festzulegen. Abhéngig von der GréRe des definierten Mahbereichs kann die App die Mahzeit automatisch schétzen. Die geschéatzte
Zeit wird auf Grundlage der Rasenflache und der Ladezeit berechnet. Wenn der Garten komplex ist (mit vielen Hindernissen,
kompliziert oder mit mehreren Zonen), kann dies mehr Zeit erfordern.

10. Klingenaustausch

Unterstitzt die automatische Erkennung der Lebensdauer der Klinge. Wenn die verbleibende Lebensdauer der Klinge 1% betragt,
wird empfohlen, die Klinge auszutauschen. Sie kdnnen den Anweisungen fur die "Austauschschritte" in der App folgen, um die
Klinge auszutauschen.

Hinweis 2:

Wir empfehlen:

Uberpriifen Sie den VerschleiR der Klinge und ersetzen Sie abgenutzte Klingen alle 200 Stunden oder zwei Wochen.

Ersetzen Sie den gesamten Satz Klingen alle 400 Stunden oder vier Wochen.

11. Temporéare Hinderniszonen
RoboUP erstellt automatisch temporéare Sperrzonen fir groe Hindernisse auf dem Rasen. Dadurch verlangsamt er sich vor dem
Erreichen dieser Zonen in einem neuen Mahzyklus, um Kollisionen zu vermeiden.

12. Auswahl des Mahbereichs

Unterstltzt das Mdhen ausgewahlter gesamter oder individueller Bereiche und erméglicht die Einstellung der Schnitthéhe, die
Steuerung des Mahpfads und des Mahwinkels.

64



'//11 Specificationen

Modell T500 T600
Abmessungen L x B x H (mm) 620*445*250
Grundinformation
Nettogewicht (ca. kg) 10.9 10.9
Arbeitskapazitat () 500 600
Ladezeit (Min.) 50 105
M&herparameter Typ. Mahzeit/eine Ladung (Min.) 45 100
Larmpegel (dBA) <56 <56
Informationstafel LCD LCD
Max. Neigung (%) 45%

IP-Bewertung

IPX6, Schlauch waschbar.

Arbeitsbedingungen| Arbeitstemperatur (C) -10...+50
Ladetemperatur (C) +0...+45
Lagertemperatur (°C) -20...+50
Akku-Typ Lithium-lon
Nennkapazitat (Ah) 2.5 5
Batteriepack
Nennspannung (Vdc) 18.0Vdc

Batteriemanagementsystem

Uberhitzungs-, Kurzschluss-, Uberstrom- und
Uberladeschutz.

Modell T1000 PLUS T1200 Pro T1500 Pro

Abmessungen Lx B x H (mm) 620*445*250
Grundinformation

Nettogewicht (ca. kg) 10.9 10.9 10.9

Arbeitskapazitat () 1000 1200 1500

Ladezeit (Min.) 105 70 70
Méherparameter Typ. Mahzeit/eine Ladung (Min.) 100 100 100

Larmpegel (dBA) <56 <56 <56

Informationstafel LCD LCD LCD

Max. Neigung (%) 45%

IP-Bewertung IPX6, Schlauch waschbar.
Arbeitsbedingungen | Arbeitstemperatur (°C) -10...+50

Ladetemperatur (C) +0...+45

Lagertemperatur (C) -20...+50

Akku-Typ Lithium-lon

Nennkapazitat (Ah) 5.0 5.0 5.0
Batteriepack

Nennspannung (Vdc) 18.0Vdc

Batteriemanagementsystem

Uberhitzungs-, Kurzschluss-, Uberstrom- und

Uberladeschutz.

Eingangsspannung (Vac) 100...240Vac 100...240Vac

Ausgangsspannung (Vdc) 24V+0.2Vdc
Stromversorgung

Ausgangsstrom (A) 2.0 2.0

Modell FY2402000/T2420WE FY2402000/T2420WE

ode T2420US / T2420UK T2420US / T2420UK

Eingangsspannung (Vdc) 24V+0.2Vdc

Eingangsstrom (A) 2.0 2.0
Ladestation

Ausgangsspannung (Vdc) 24V+0.2Vdc

Ausgangsstrom (A) 2.0 2.0
Antriebsmotor Hoéchstgeschwindigkeit (m/s) 0.45
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Eingangsspannung (Vac) 100...240Vac 100...240Vac 100...240Vac

Ausgangsspannung (Vdc) 24V+0.2Vdc
Stromversorgung

Ausgangsstrom (A) 2.0 3.0 3.0

Modell FY2402000/T2420WE

ode T2420US / T2420UK

Eingangsspannung (Vdc) 24V0.2Vdc

Eingangsstrom (A) 2.0 3.0 3.0
Ladestation

Ausgangsspannung (Vdc) 24V0.2Vdc

Ausgangsstrom (A) 2.0 3.0 3.0
Antriebsmotor Hochstgeschwindigkeit (m/s) 0.45
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Modell T500 T600
Klingenmenge. 3 3
Schnitthéhe (mm) 30...60 30...60
Schnittbreite (mm) 200 200
Aufden neuesten Stand gebracht ° Y
Cutting System
Manuelles Punktschneiden ° )
Schwimmende Trennscheibe ° o
Elektrische Schnitthéhenverstellung ® Y
CW/CCW rotierende Klinge °® o
IMU-Navigation Y ()
RTK-Navigation Normal Normal
Navigation
VSLAM-Navigation O O
Intelligente Routenplanung Y ()
Kl-Kameraerkennung ) ()
Obstacles Avoidance Kl-Kamera Anti-Stofy [ [ ]
Ultraschallsensor ) [
APP Smart Control o °
Smart Control
Option ,Stopp bei Nacht erzwingen®. Y Y
APP-Verbindungsoptionen WLAN + BT
Connectivity Bluetooth-Frequenzbereich 2.4GHz
WLAN-Frequenz 2.4GHz
GPS-Standortverfolgung (4G-Modul erforderlich) O O
Lichtempfindlicher Sensor Y Y
Nachtbeleuchtung ) )
Safety and Easy Use
Regensensor o o
Update-Option OTA oTA
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Modell T1000 PLUS T1200 Pro T1500 Pro
Klingenmenge. 3 3 3
Schnitthéhe (mm) 30...60 30...60 30...60
Schnittbreite (mm) 200 200 200
Auf den neuesten Stand gebracht [ ) ([ ] o
Cutting System
Manuelles Punktschneiden o o o
Schwimmende Trennscheibe ([ ) (] o
Elektrische Schnitthéhenverstellung [ ) [ ) o
CW/CCW rotierende Klinge o o o
IMU-Navigation o ([ J ®
RTK-Navigation Normal Hoch Hoch
Navigation
VSLAM-Navigation o o o
Intelligente Routenplanung [ J [ ] ([
Kl-Kameraerkennung o [ ®
Obstacles Avoidance Kl-Kamera Anti-StoR ([ (] (]
Ultraschallsensor [ ® [
APP Smart Control ® L L
Smart Control
Option ,Stopp bei Nacht erzwingen®. [ ) (] [ ]
APP-Verbindungsoptionen WLAN + BT WLAN +BT+4G LTE
Connectivity Bluetooth-Frequenzbereich 2.4GHz
WLAN-Frequenz 2.4GHz
GPS-Standortverfolgung (4G-Modul erforderlich) O O L
Lichtempfindlicher Sensor o o [
Nachtbeleuchtung ([ ] ([ [
Safety and Easy Use
Regensensor L L L
Update-Option OTA OTA OTA
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'//12 Wartung

Um bessere Mahergebnisse zu erzielen und die Lebensdauer zu erhdhen, achten Sie darauf, den Maher sauber und die Messer in
gutem Zustand zu halten. Die Inspektion und Wartung sollte wéahrend des Dauergebrauchs jede Woche von einem Erwachsenen
durchgefuhrt werden. Beschéadigte oder abgenutzte Teile sollten ersetzt werden. Fihren Sie KEINE Wartung durch, wenn Sie
offene Sandalen oder gar keine Schuhe tragen. Tragen Sie bei der Wartung des Mahers immer lange Hosen und Arbeitsschuhe.

12.1.Reinigung

Verwenden Sie eine weiche Biirste oder ein weiches Tuch, um das AuRere des Mahers griindlich zu reinigen. NICHT mit Alkohol,
Benzin, Aceton oder anderen atzenden/flichtigen Lésungsmitteln reinigen. Diese Substanzen kénnen das Aussehen und die
innere Struktur Ihres Mahers beschadigen. Um ein ordnungsgemafRes Andocken zu ermdéglichen, Uberprifen und reinigen Sie die
Ladestation regelméafRig von Schmutz und Schlamm. Stellen Sie sicher, dass alle Verbindungsteile der Ladestation, des
Verlangerungskabels und des Netzteils nicht blockiert sind.

A. Kameras

Die KI-Kamera muss regelméfig gereinigt werden, um eine klare Sicht zu erhalten. Die Haufigkeit der Reinigung hangt von lhren
Méheinstellungen und den Bedingungen lhres Rasens ab. Uberpriifen Sie die Kameras wéchentlich. Verwenden Sie zuerst eine
weiche Burste, um Staub auf der Kamera zu entfernen, und verwenden Sie ein weiches Tuch mit Scheibenwaschflissigkeit, um die
Kamera grindlich zu reinigen.

B. Maher-Chassis und Messertrager

Wenn das Chassis und der Messertrager verschmutzt sind, verwenden Sie zum Reinigen eine Birste und/oder einen
Wasserschlauch. Verwenden Sie KEINEN Hochdruckreiniger. Stellen Sie gleichzeitig sicher, dass sich der Messertrager frei dreht
und die Messer frei schwenken kénnen.

ACHTUNG:
Hochdruckwasser kann in die Dichtungen eindringen und elektronische und mechanische Teile beschadigen.

C. Rader

Gras oder Schlamm auf den Radern kénnen die Leistung des Mahers beim Erklimmen von Hangen beeintrachtigen. Halten Sie die
Réader sauber, um einen starken Grip zu gewahrleisten.

D. Regen Sensor

Uberpriifen Sie einmal pro Woche, dass der Regensensor nicht von Schlamm, Gras oder anderen Gegenstédnden bedeckt ist. Sie
kénnen ihn entweder sauber waschen oder mit einer weichen Blrste reinigen.

E. Photosensitiver Sensor

Uberprifen Sie einmal pro Woche, dass der lichtempfindliche Sensor nicht von Schlamm, Gras oder anderen Gegensténden
bedeckt ist. Sie kdnnen ihn entweder sauber waschen oder mit einer weichen Birste reinigen.

/A Warnung:
® Stellen Sie vor der Reinigung sicher, dass der Maher ausgeschaltet ist.
e Wenn der Maher auf dem Kopf steht, muss er ausgeschaltet sein.

12.2.Messer wechseln

Bei regelmaliger Nutzung des Mahers, wird empfohlen, Messer und Schrauben alle 1-2 Monate auszutauschen. Dies dient der
Sicherheit und gewéhrleistet bessere Mahergebnisse. Ersetzen Sie dabei jeweils alle drei Messer und ihre Schrauben gleichzeitig.

A\ Warnung:

® Tragen Sie schwere Handschuhe, wenn Sie die Messer/den Messerteller inspizieren oder warten.

®  Verwenden Sie nurdie richtigen Schrauben und Originalmesser, wie sie von RoboUP® bereitgestellt werden.
® Verwenden Sie die alten Schrauben und Messer NICHT wieder. Dies kann zu schweren Verletzungen fihren.

Wie werden die Klingen getauscht:

Schalten Sieden Méaher aus.

Um Kratzer zu vermeiden, stellen Sie den Maher auf eine weiche und saubere Oberflache in einer umgedrehten Position.
Verwenden Sie einen Kreuzschlitzschraubendreher, um die drei Schrauben zu l6sen .

Entfernen Sie die Schrauben und Messer.

o eDhd =

12.3.Transport

Um den Mé&her zu schiitzen, verwenden Sie den Originalkarton als Verpackung fur den Ferntransport. Schalten Sie das Produkt vor
dem Heben, Bewegen oder anderweitigen Transport aus. Gehen Sie vorsichtig mit dem Maher um. Vermeiden Sie Gewalt wie
Werfen, StofRen, starken Druck. Nehmen Sie den Maher niemals in die Hand oder tragen ihn, wahrend der Motor noch lauft.
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Befestigen Sie die neuen Klingen und Schrauben (Drehmoment: 1 Nm). Stellen Sie sicher, dass die Messer frei schwenkbar sind.

Wie man den Maher korrekt anhebt und tragt:
Tragen Sie den Maher am Griff, wobei die Messerscheibe von lhrem Kérper abgewandt ist.

I a

ACHTUNG:

Um Schaden am Maher und/oder an der Ladestation zu vermeiden, heben Sie den Maher NICHT an, wenn erin der
Ladestation geparktist. Parken Sie den Maher erst aus (nach hinten ziehen).

12.4.Batterie/Akku

Laden Sie den Akku vor der Lagerung vollstédndig auf, um eine Tiefentladung und Beschadigung der elektrischen Komp-
onenten zu vermeiden. Laden Sie den M&her alle 120 Tage auf, um ihn langfrist\®tizlagern. Batterieschaden, die durch
Tiefentladung verursacht werden, fallen nicht unter die eingeschrénkte Gewéahrleistung. Lagern Sie den Akku NICHT
unter extremen Temperaturbedingungen, d. h. tber +50 °C (122 °F) oder unter -20 °C (-4 °F).

Notiz:

® Wenn die Betriebszeit eines vollen Akkus ktirzer als Ublich ist, oder der Rasen nicht gut geschnitten ist, sollten Sie den
Akku austauschen. Sie kénnen sich an einen Handler vor Ort wenden, um den Akkuwechsel durchzufiihren oder einen
Ersatz-Akku zu kaufen.

® Die Batterie-/Akkulaufzeit hangt davon ab, wie oft das Produkt betrieben wird und wie hoch die Gesamtnutzungsdauer
ist (Akkus altern im Laufe ihres Lebens).

Wie man die Batterie ersetzt?

1. Stellen Sie den Maher kopfiuber auf eine ebene und weiche Oberflache (z.B. Decke)

2. Entfernen Sie die Schrauben der Abdeckung des Batteriebereichs mit einem Torx 20-Schraubendreher.
3. Entfernen Sie die Batteriefachabdeckung und I6sen den Kabelstecker der Batterie.

4. Nehmen Sie die Batterie heraus und ersetzen sie durch eine neue Batterie.

/A Warnung:

® Befolgen Sie die lokalen Recyclinganforderungen und geltenden Vorschriften.

e Laden Sie das Produkt nurin der mitgelieferten Ladestation auf. Bei unsachgemé&Rer Verwendung kann es zu Stroms-
chlagen, Uberhitzung oder dem Austreten korrosiver Flissigkeit aus der Batterie kommen. Bei Austritt von Elektrolyten
mit Wasser/Neutralisationsmittel spiilen. Holen Sie sich medizinische Hilfe, wenn atzende Flussigkeitin Ihre Augen
gelangt.

e Verwenden Sie nur Originalbatterien. Die Produktsicherheit kann mit anderen als den Originalbatterien nicht garanti-
ert werden. Verwenden Sie keine nicht wiederaufladbaren Batterien.

12.5.Winter Lagerung

® Ziehen Sie das Netzteil aus der Steckdose und trennen Sie es von der Ladestation. Schiitzen Sie das Netzteil vor
Feuchtigkeit und bewahren Sie es an einem gut bellfteten Ort auf. Nehmen Sie die Ladestation mitins Haus und
halten Sie sie vor direkter Sonneneinstrahlung geschitzt.

e Schalten Sie den Maher aus und laden Sie ihn vollstandig auf. So verhindern Sie eine Tiefentladung und Schaden an
der Batterie. Reinigen Sie den M&her vor der Lagerung griindlich. Uberpriifen Sie verschleiRbehaftete Komponenten,
wie z. B. die Messer. Reparieren oder ersetzen Sie diese bei Bedarf. Lagern Sie den Maher an einem trockenen und
frostfreien Ort, wahrend er auf allen Radern steht, vorzugsweise in der Originalverpackung.
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Halten Sie den Maher, die Ladestation und das Netzteil von Warmequellen (wie Ofen, Heizkérpern usw.) oder Chemikalien fern. Lag-
ern Sie ihn an einem kihlen und trockenen Ortin Innenrdumen. Sonneneinstrahlung und extreme Temperaturen (sowohl heif? als
auch kalt) beschleunigen den Alterungsprozess der Komponenten und kénnen die Batterie dauerhaft beschadigen.

Halten Sie den Méaher, die Ladestation und das Netzteil von Warmequellen (wie Ofen, Heizkérpern usw.) oder Chemikalien fern.

Lagern Sie sie an einem kiihlen und trockenen Ort in Innenrdumen. Sonneneinstrahlung und extreme Temperaturen (sowohl heif} als
auch kalt) beschleunigen den Alterungsprozess der Komponenten und kénnen die Batterie dauerhaft be

12.6.QR Code Ersatz

Wenn der QR-Code-Aufkleber auf der Station beschadigt ist und RoboUP® den Weg zurlick nicht findet, kbnnen Sie den Ersatz-QR-
Code-Aufkleber zum Austausch verwenden. Stellen Sie sicher, dass die Position fiir den neuen Aufkleber genau mit dem Original
Ubereinstimmt.

13 Servicehandbuch

F1: Wie maht der RoboUP Mdher meinen Garten, ohne eine Grenze zu setzen?

Der RoboUP Méher erstellt eine virtuelle Begrenzung des Gartens auf der Grundlage seines hochprazisen Positionierungssystems
einschliefllich RTK, IMU und VSLAM. Er maht das Gras in dem durch die virtuelle Begrenzung definierten Bereich. Daruber hinaus
wird der RoboUP-Maher durch eine KI-Kamera ergénzt, die den Rasen identifizieren kann und gewahrleistet, dass der M&her nurin
Ihrem Garten arbeitet und nicht ilber die Begrenzung hinausgeht.

F2: Was ist RTK und wie funktioniert es?

RTK (Real Time Kinematic) ist eine zentimetergenaue, hochprazise Satellitenortungstechnologie. Das RTK-System von
RoboUP umfasst eine RTK-Basisstation, die auf der Ladestation installiert ist, und eine mobile RTK-Station, die in den
Maher eingebaut ist. Die RTK-Basisstation sendet die GPS-Signale vom Satelliten an die RTK-Mobilstation. Die RTK-
Mobilstation analysiert und berechnet die von der RTK-Basisstation gesendeten GPS-Signale und die GPS-Daten, die
sie von den Satelliten empfangt, um eine zentimetergenaue Positionierung zu erreichen

F3: Was ist eine IMU und wie funktioniert sie?

IMU (Inertial Measurement Unit), einschlieRlich Beschleunigungsmesser und Gyrometer, kann die relative Position und Lage des
Objekts messen, an dem es befestigt ist. RoboUP verfugt tiber eine IMU, die einen 3-Achsen-Beschleunigungsmesser und einen 3-
Achsen-Gyrometer enthalt. Zusammen mit dem Kilometerzahler des Mé&hroboters kann sie die Position und Haltung des Méahers
genau bestimmen

F4: Was ist VSLAM und wie funktioniert es?

VSLAM (Vision Simultaneous Localization and Mapping) ist eine Technologie, bei der der Roboter einen Ordner seiner Umgebung
erstellt und seine Position auf der Grundlage der von seiner Kamera (oder seinen Kameras) erfassten Bildinformationen findet.
VSLAM kann eine gute Positionierungsgenauigkeit in engen oder verdeckten Umgebungen erreichen, wahrend die Positionierung-
sleistung in offenen Bereichen relativ schlecht ist. RoboUP kombiniert die VSLAM-Technologie mit RTK, IMU und Kilometerzahler,
um eine gute Positionsgenauigkeit in allen Umgebungen zu erreichen.

F5: Funktioniert der RoboUP Mdher auch, wenn kein oder ein schlechtes RTK-Signal vorhanden ist?

Die RoboUP RTK-Technologie erfordert nicht, dass der Maher in stdndigem Sichtkontakt mit der RTK-Antenne arbeitet. AuRerdem kann
der Maher dank der IMU und des VSLAM in der Regel auch dann noch arbeiten, wenn das RTK-Signal in einigen Bereichen blockiert ist

F6: Wie weicht der RoboUP Maher Hindernissen in meinem Garten aus?

Die RoboUP Kl-Kamera kann Hindernisse erkennen und ihnen intelligent ausweichen. Wenn es sich um kleine oder unsichtbare
Hindernisse handelt, die fur die KI-Kamera schwer zu erkennen sind und auch nicht einfach entfernt werden kénnen, empfiehlt es sich,
eine Sperrzone einzurichten, um zu verhindern, dass sie gemaht oder angefahren werden. Die entsprechende Anleitung finden Sie
unterwww.iroboup.com.
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F7: Bendtigt der RoboUP Maher wahrend der Arbeit stdndig ein Wi-Fi-Netzwerk?

RoboUP Maher bendétigen beim Méhen des Gartens keine permanente Wi-Fi-Verbindung zum Internet. Sobald der Ordner erstellt und
der Mahplan festgelegt wurde, méahen die RoboUP-Maher automatisch. Wenn Sie den Maher jedoch Gber die APP fernsteuern méchten,
muss der Maher Uber eine Wi-Fi-Reichweite (mit Internetzugang) verfiigen.

F8: Kann der RoboUP Madher mehrere Zonen mahen, wenn mein Garten durch einen Weg oder
einen Zaun in verschiedene Bereiche unterteilt ist?

Ja, der RoboUP kann nur dann mehrere Bereiche bearbeiten, wenn ein Durchgang geschaffen werden kann, durch den der Maher zwischen
den beiden Bereichen hindurchgehen kann.
F9: Wo kann ich Zubehor, wie z.B. Messer, kaufen?

Besuchen Sie unseren Online-Shop unter www.iroboup.com oder kontaktieren Sie sales@iroboup.com
Fur mehr oder andere Informationen kénnen Sie gerne www.iroboup.com besuchen.

13.2 Garantierichtlinien

Diese RoboUP-Kundendienstrichtlinien (diese "Richtlinien") gelten nur fir RoboUP-Produkte, die Sie von autorisierten RoboUP-Handlern
oder offiziellen RoboUP-Geschéften direkt fir Ihren eigenen Gebrauch und nicht fir den Weiterverkauf erworben haben.

Diese Richtlinien sind in anderen Sprachen verfligbar unter https://www.iroboup.comWarranty/index.html. Im Falle eines Konflikts zwischen
verschiedenen Ubersetzungen oder Formen dieser Bedingungen ist die englische Version unter https://www.iroboup.com Warranty/index.
html malRgebend.

Durch die Nutzung Ihres RoboUP-Produkts erklaren Sie sich mit diesen Richtlinien einverstanden. Wenn Sie nicht berechtigt sind oder mit
einer der Bedingungen nicht einverstanden sind, verwenden Sie Ihr RoboUP-Produkt nicht.

Soweit gesetzlich zulédssig, gelten diese Richtlinien und die darin festgelegten Rechtsmittel ausschlieRlich und anstelle aller anderen Garantien,
Rechtsmittel und Bedingungen, ob mindlich, schriftlich, gesetzlich, ausdriicklich oder stillschweigend.

1. Was Wird Durch Diese Garantie Abgedeckt?

RoboUP garantiert, dass das Hardware-Produkt der Marke RoboUP und das in der Originalverpackung enthaltene Zubehoér der Marke
RoboUP ("RoboUP-Produkt") bei normalem Gebrauch in Ubereinstimmung mit den von RoboUP veréffentlichten Richtlinien wahrend der
Garantiezeit keine Material- und Verarbeitungsfehler aufweisen. Zu den von RoboUP veréffentlichten Richtlinien gehdren unter anderem
die in den technischen Spezifikationen, Benutzerhandbiichern und Mitteilungen an die Dienstleistung enthaltenen Informationen.

Die Garantiezeit fur den Hauptteil der RoboUP-Produkte betrégt drei (3) Jahre und beginnt an dem Tag, an dem Sie das

Produkt erhalten (Bitte beachten Sie, dass die Garantiezeit fur verschiedene Produkte und Teile unterschiedlich ist. Bitte sehen
Siein der Tabelle in Teil Il Garantiezeit nach, um die Dauer der Garantie fur Ihr spezielles Produkt oder lhre Teile zu Gberprifen).
Wenn Sie keinen Kaufnachweis erbringen kénnen, beginnt die Garantie 90 Tage nach dem Herstellungsdatum des Geréts, d.h.
die Garantie fur den Hauptteil der RoboUP-Produkte endet 39 Monate mit der App-Registrierung nach dem Herstellungsdatum
(sofern von RoboUP nicht anders angegeben).

Um die kostenlose Dienstleistung in Anspruch nehmen zu kénnen, missen die folgenden Bedingungen erfillt sein

< Die RoboUP-Produkte dirfen nurin Ubereinstimmung mit den Anweisungen im RoboUP-Benutzerhandbuch verwendet werden.
v Die RoboUP-Produkte wurden innerhalb des angegebenen Garantiezeitraums normal verwendet und weisen keine Anzeichen
von durch Menschen verursachten oder duBeren Schéaden auf.

v Die RoboUP-Produkte wurden nicht unbefugt zerlegt, modifiziert oder aukerhalb der im offiziellen Produkthandbuch gegebenen
Hinweise erganzt.

+ Die RoboUP-Produkte sind nicht durch einen Unfall beschadigt worden.

< Sie sind in der Lage, einen glltigen Kaufnachweis zu erbringen.

2. Was Wird Von Dieser Garantie Nicht Abgedeckt?

Diese Garantie gilt nicht fur Hardwareprodukte,die nicht unter der Marke RoboUP vertrieben werden,und auch nicht fir Software
selbst wenn diese mit RoboUP-Hardware verpackt oder verkauf wird.Softwaredie von RoboUP mit oder ohne die Marke RoboUP
ivertrieben wird(einschlieBlich,aber nicht beschrankt auf Systemsoftware),féllt nicht unter diese Garantie.RoboUP garantiert nicht,
dass der Betrieb des RoboUP-Produkts ununterbrochen oderfehlerfrei ist. RoboUP haftet nicht fiir Schaden,die sich aus der
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Nichtbeachtung der Anweisungen fir die Verwendung des RoboUP-Produkts ergeben.iln allen Situationen,die nicht durch die Die von RoboUP als Ersatz gelieferten Produkte oder Teile mussen nicht fabrikneu oder verpackt sein, aber sie missen sich in einem
Garantie abgedeckt sind(sieheuntenstehende Liste),missen Sie eine Gebuhr fir den Zugang zu offiziell autorisierten RoboUP- einwandfreien Zustand befinden und eine mindestens gleichwertige Leistung wie das ersetzte Teil aufweisen. Fir das ersetzte Produkt gilt
Wartungsdiensten entrichten. weiterhin die Garantie des Originalprodukts. Bitte beachten Sie, dass das ersetzte Produkt oder Teil in das Eigentum von RoboUP ibergeht
Die:Garantie gilt nicht: und das Ersatzprodukt oder -teil in Ihr Eigentum tibergeht. Nur unverdnderte RoboUP-Produkte und -Teile kommen fiir einen Austausch in Frage.
Fir Schaden, die durch eine unsachgemafe Installation, Verwendung oder Bedienung des Produkts verursacht werden, die nicht RoboUP ist méglicherweise nichtin der Lage, Kundendienstleistungen an allen Standorten zu erbringen, und der Inhalt der Kundendienstleistungen
mit dem offiziellen Produkthandbuch Gibereinstimmt. variiert je nach Standort. Fir Dienstleistungen aulRerhalb des reguldren Serviceangebots kénnen Gebiihren anfallen. Fir lokale Informationen
Fiir Schaden, die durch nicht autorisierte (nicht im offiziellen Produkthandbuch enthaltene) Modifikationen, Demontage, Offnen des kontaktieren Sie bitte RoboUP.

Produkts oder Reparaturversuche verursacht wurden;

Auf VerschleiBteile wie Batterien oder Schutzbeschichtungen, die sich im Laufe der Zeit auf natiirliche Weise abnutzen kénnen, es
seidenn, der Ausfall ist auf einen Material- oder Verarbeitungsfehler zuriickzufiihren; 5. Garantiefrist
Schaden, die durch die Verwendung von Komponenten oder Produkten Dritter verursacht wurden;

Auf versehentliche Schaden, z.B. wenn das Produkt fallen gelassen wird oder unsachgemafe Wasserschéaden erleidet, wie z.B. das

Austreten von Wasser bei der Verwendung eines Hochdruckreinigers oder das Untertauchen unter Wasser, z.B. wenn starker Regen Hauptgehause 3 Jahre Garantie mit App-Registrierung verfigbar.
Wasserlachen bildet;
Auf versehentliche Schaden, z.B. wenn das Produkt fallen gelassen wird oder unsachgemafRe Wasserschéaden erleidet, wie z.B. das RTK-Antenne 2 Jahre
Austreten von Wasser bei der Verwendung eines Hochdruckreinigers oder das Untertauchen unter Wasser, z.B. wenn starker Regen
Wasserlachen bildet; ) . . ) . . . Ladestation 2 Jahre
Produktausfall oder Schaden, die durch einen gréReren Zwischenfall oder eine Naturkatastrophe (z. B. Feuer, Erdbeben, Blitzschlag
usw.) verursacht werden Akk 2 Jah
Schéden, die bei der Erweiterung/Reparatur von Dienstleistungen durch andere Personen als RoboUPs Vertreter entstehen; u anhre
Defekte, die durch normale Abnutzung oder Alterung verursacht werden;
Netzadapter 2 Jahre
Schaden, die durch unsachgemafe Verwendung oder Lagerung von Akkus und Ladegeraten entstehen;
Wenn die Seriennummer des Produkts manuell entfernt oder verschmiert wurde; Messer Keine Garantie, Verbrauchsmaterial
Wenn Sie nichtin der Lage sind, die PIN/Sicherh eitscodes zur Verhinderung der unbefugten Nu zung von RoboUP-Produktenan-
zugeben,es seidenn, Sie konnen nachweisen, dass Sie ein autorisierter Nutzer des Produkts sind (z.B.durch Vorlage eines Rader Keine Garantie, Verbrauchsmaterial
Kaufbelegs);IWenn nach der Kontaktaufnahme mit RoboUP zur Bestatigung der Garantieleistung der entsprechende Artikel
nichtinnerhalbyon 7 Tagen versandt wird. Anderes Zubehor Keine Garantie

3. Wie Erhalte Ich Garantieleistungen?

Wenn ein Produkt wahrend der Garantiezeit nicht wie zugesichert funktioniert, kénnen Sie eine entsprechende
Kundendienstleistung in Anspruch nehmen, indem Sie sich an den Online-Service von RoboUP wenden, wie unter
https:// www.iroboup.com Warranty/index html beschrieben. Bitte beachten Sie, dass RoboUP oder seine Vertreter vor
Inanspruchnahme der Garantieleistungen von Ihnen verlangen kénnen, dass Sie den Kaufnachweis erbringen, Fragen
beantworten, die bei der Diagnose moglicher Probleme helfen sollen, und die RoboUP-Verfahren zur Inanspruchnahme
der GarantieWeistungen befolgen.

4. Was Wird RoboUP Tun?

Wenn Sie ein Problem mit Ihrem Produkt haben, wenden Sie sich bitte an RoboUP und erklaren Sie so detailliert wie méglich, was das
Problem ist. RoboUP wird versuchen, |hr Problem per E-Mail oder per Fernwartung zu diagnostizieren und zu I6sen und Sie méglicherweise
anweisen, bestimmte Software-Updates herunterzuladen und zu installieren. Wenn das Problem nicht aus der Ferne gel6st werden kann,
erhalten Sie eine RMA-Nummer und missen das Produkt zur weiteren Prifung und Inspektion an RoboUP zuriicksenden.

Wenn das Problem auf ein Problem zuriickzufiihren ist, das von der Garantie abgedeckt wird, ibernimmt RoboUP die Kosten fiir die Reparatur.
Wenn das Produkt die Bedingungen fiir eine kostenlose Reparatur nicht erfiillt, berechnet RoboUP eine Gebuhr fir Tests, Ersatzteile, Arbeit
und Kurierkosten, je nach Einzelfall. Kunden kénnen wéhlen, ob sie die Reparatur bezahlen oder das Originalgerat ohne Reparatur
zuriicksenden méchten.
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6. Allgemeiner Ablauf der Kundendienstleistungen

Start

Der Kunde kontaktiert service@iroboup.com
um das Problem zu diagnostizieren

Kann das

YES Problem aus der Ferne NO
behoben werden?

YES

Der Kunde schickt das
Produkt an das autorisierte
Reparaturzentrum von RoboUP

Das Reparaturzentrum
prift das Produkt

Stimmt es mit den NO
Garantierichtlinien
tberein

Das Reparaturzentrum

repariert das
Produkt kostenlos

Ende

RoboUP sendet die
Preisliste an den Kunden

Der Kunde zahlt fur
die Dienstleistung

Das Reparaturzentrum
repariert das Produkt

Das Reparaturzentrum
liefert das Produkt
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7.Haftungsbeschrdankung

Wenn Sie Dienstleistungen in Anspruch nehmen, ist RoboUP nur fir den Verlust oder die Beschadigung lhres Produkts
verantwortlich, wahrend es sich im Besitz von RoboUP befindet oder transportiert wird, wenn RoboUP fur den Transport
verantwortlich ist.

RoboUP ist nicht verantwortlich fir den Verlust oder die Offenlegung von Daten, einschlieBlich vertraulicher
Informationen, geschitzter Informationen oder persénlicher Informationen, die in einem Produkt enthalten sind.

Unter keinen Umstadnden und ungeachtet des Fehlschlagens des wesentlichen Zwecks eines hierin dargelegten
Rechtsbehelfs sind

RoboUP, seine verbundenen Lieferanten, Wiederverkaufer oder Dienstleister fiir einen der folgenden Punkte haftbar,
selbst wenn sie Gber deren Méglichkeit informiert wurden und unabhangig davon, ob der Anspruch auf einem Vertrag,
einer Garantie, Fahrlédssigkeit, Gefahrdungshaftung oder einer anderen Haftungstheorie beruht: (1)
Schadensersatzanspriiche Dritter gegen Sie;2) Verlust, Beschddigung oder Offenlegung Ihrer Daten; 3) besondere,
zuféllige, strafende, indirekte oder Folgeschaden, einschliellich, aber nicht beschréankt auf entgangene Gewinne,
Geschaftseinnahmen, Firmenwert oder erwartete Einsparungen. In keinem Fall Gbersteigt die Gesamthaftung von
RoboUP, seinen verbundenen Unternehmen, Lieferanten, Wiederverkaufern oder Dienstleistern flir Schaden aus
jeglicher Ursache die Hohe der tatséchlichen direkten Schaden, héchstens jedoch den fur das Produkt gezahlten
Betrag.

Die vorstehende Beschrankung gilt nicht fur Schaden aus Kérperverletzung (einschlieRlich Tod), Schaden an
Immobilien oder Schédden an Sachwerten, fir die RoboUP nach dem Gesetz haftet.

Da einige Staaten oder Gerichtsbarkeiten den Ausschluss oder die Beschrankung von Neben- oder Folgeschaden nicht
zulassen, gilt die obige Beschrédnkung oder der Ausschluss méglicherweise nicht fir Sie.

8. Wichtige Info

Bitte wenden Sie sich an den technischen Support von RoboUP oder stellen Sie eine Kundendienstanfrage, bevor Sie ein
Produkt zuricksenden. RoboUP kann Produkte ohne zugewiesene RMA-Nummer ablehnen oder zuricksenden.
Aufgrund von Unterschieden zwischen den Produktversionen wird Ihr Produkt von RoboUP einem bestimmten,
regionalen Wartungszentrum zugewiesen. Wenn Sie Fragen zur Kundendienstleistung haben, wenden Sie sich bitte an

das RoboUP-Kundendienstteam.
Bitte beachten Sie, dass eine Produktreparatur zu Datenverlusten fihren kann; bitte sichern Sie gegebenenfalls

zunachst lhre Daten.Wenn die von Ihnen angegebene Empfangeradresse falsch ist oder der Empfédnger die Annahme der
Lieferung verweigert, gehen alle daraus resultierenden Schaden zu Lasten des Empféangers Wenn das Produkt nicht
geliefert werden kann oder abgelehnt wird, wird es an RoboUP zuriickgeschickt. RoboUP wird das Produkt einbehalten
und eine Lagergeblhr ab dem Datum der Riickgabe berechnen. Die Standardlagergebihr betragt US$10/Tag oder
EURO€10/Tag. Wenn die Lagergebihrdem Restwert des Produkts entspricht, hat RoboUP das Recht, das Produkt zu
verwerfen. Die Berechnungsmethode fir den Produktwert ist gleich dem urspringlichen Verkaufspreis abzuglich der
Reparaturkosten.

Wenn Sie Produkte in verschiedene Lander/Regionen versenden mdéchten, miissen Sie die Zustimmung von RoboUP

einholen und sind fir die Zahlung.der daraus resultierenden Tarife und Zollabfertigungskosten verantwortlich,

Wenn Sie das Produkt anmelden, Gberpriufen Sie bitte, ob es in gutem Zustand ist. Gewéahrleisten Sie, dass keine
Schaden wéhrend der Lieferung oder. aus anderen Grinden aufgetreten sind. Transportschadden missen innerhalb von
24 Stunden dem RoboUP-Zentrum fir Kundendienstleistungen gemeldet. werden. Bei anderen Problemen mit Ihrem
zuriickgesandten Produkt informieren Sie RoboUP bitte innerhalb von 48 Stunden nach Erhalt der Ware. Nach Ablauf
dieser Frist geht RoboUP davon aus, dass das Produkt nicht beschéadigtist und die Leistung normal ist..

9. Zusatzliche Gesetzliche Rechte Fiir Verbraucher

Fur Verbraucher, die unter die Verbraucherschutzgesetze oder -vorschriften in ihrem Kaufland oder, falls abweichend,
in ihrem Wohnsitzland fallen, gelten die durch die eingeschrankte Garantie von RoboUP gewéahrten Leistungen zusatz-
lich zu allen Rechten und Rechtsmitteln, die durch diese Verbraucherschutzgesetze und -vorschriften gewahrt werden,
einschlieRlich, aber nicht beschrankt auf diese zusatzlichen Rechte.
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Nachfolgend finden Sie eine Liste der Fehlermeldungen, deren Bedeutung und wie Sie das Problem beheben kénnen. Wenn das

Problem nicht durch einen Neustart behoben werden kann, wenden Sie sich bitte an service@iroboup.com fir weitere Unterstitzung.

Fehlermeldung

Linker Radmotor blockiert

Ursache

Der linke Radmotor ist durch Gras
oder andere Gegenstande blockiert.

Handlung

Prifen Sie das Antriebsrad und entfernen Sie Gras oder andere
Gegenstande. Wenn das Herunterfahren und der Neustart das
Problem nicht beheben, wenden Sie sich an den Kundenservice.

Fehlermeldung

Maher gekippt

Maher ist gekippt

Handlung

Stellen Sie den Maher vor dem Neustart auf die neue Position ab.

Mé&her angehoben

Maher ist angehoben

Legen Sie den Maher vor dem Neustart in der neuen Position ab.

Rechter Radmotor blockiert

Der rechte Radmotor
stecktim Gras oder
anderen Gegenstanden fest.

Prufen Sie das Antriebsrad und entfernen Sie Gras oder andere
Gegenstande. Wenden Sie sich an den Kundenservice, wenn Sie
das Gerat abschalten und neu starten, ohne das Problem zu beheben.

Maher auf dem Kopf stehend

Maher steht auf dem Kopf

Legen Sie den Maher vor dem Neustart in einer neuen
Position ab.

Schneidemotor blockiert

Der Messerteller stecktim Gras
oder anderen Gegenstanden fest.

Prufen Sie den Messerteller und entfernen Sie Gras oder andere
Gegenstande. Wenden Sie sich danach an den Kundenservice,
wenn das Herunterfahren und der Neustart das Problem nicht
behoben haben.

Maher eingeklemmt

Méher ist eingeklemmt

Setzen Sie den Maher vor dem Neustartin einer neuen
Position ab.

Schnitthdhe blockiert

Die Schnitthéhenverstellung funktion
iert nicht, oder der Messerteller steckt
im Gras oder anderen Gegenstanden fest

Prifen Sie den Messerteller und entfernen Sie Gras oder andere
Gegenstande. Wenden Sie sich an den Kundenservice, wenn das
Herunterfahren und der Neustart das Problem nicht beheben.

Kamera-Fehlfunktion

Fehlfunktion der Kamera

Uberpriifen und reinigen Sie die Kamera.

Uberlastung des linken Radmotors

Fehlfunktion des linken Radmotors
aufgrund von Uberstrom.

Prifen Sie das Antriebsrad und entfernen Sie Gras oder andere
Gegenstdnde. Wenn das Abschalten und der Neustart nach dem
Umstellen das Problem nicht beheben, wenden Sie sich an den
Kundenservice.

AuBerhalb des Arbeitsbereichs

Méher ist aus der Begrenzung
herausgefahren.

Fahren Sie den Maher innerhalb der kartierten Begrenzung
und starten Sie neu.

Uberlastung des rechten Radmotors

Fehlfunktion des rechten Radmotors
aufgrund von Uberstrom.

Prufen Sie das Antriebsrad und entfernen Sie Gras oder andere
Gegenstande. Wenn das Abschalten und der Neustart nach dem
Standortwechsel das Problem nicht beheben, wenden Sie sich
an den Kundenservice

AulRerhalb des Geo-Zauns

Maher wurde aus dem Geo-Zaun
herausbewegt

Fahren Sie den Maher innerhalb der kartierten Begrenzung
oder geben Sie den richtigen PIN-Code ein.

Schneidemotor tberlastet

Fehlfunktion des Mahmotors
aufgrund von Uberstrom.

Prifen Sie den Messerteller und entfernen Sie Gras oder andere
Gegenstande. Wenn die Abschaltung und der Neustart nach dem
Umstellen des Gerats das Problem nicht beheben, wenden Sie sich
an den Kundenservice.

Ladestation blockiert

Die Ladestation ist durch einige
Objekte blockiert.

Entfernen Sie Hindernisse, damit der Mdher ungehindert zur
Ladestation zurtickkehren kann.

Schneidemotor hohe Temperatur

Die Umgebungstemperatur
istzu hoch

Lassen Sie den Maher abkihlen, bevor Sie ihn neu starten.

Ladestation kann nicht gefunden
werden

Die Ladestation ist ausgeschaltet
oder der QR-Code ist verschmutzt.

Prufen Sie, ob die Ladestation eingeschaltet ist oder woanders steht

Motorproblem: M11

Linker Radmotor abgeklemmt

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu. Wenn es
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice

Ungultige Karte, Kartenerstellung
fehlgeschlagen

Sie haben die Anweisungen zum
Erstellen der Karte nicht befolgt.

Prufen Sie, ob das QR-Code-Schild verschmutzt ist.

Motorproblem: M21

Rechter Radmotor abgeklemmt

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu. Wenn er
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice.

Le point d'arrivée n'est pas proche
du point de départ, échecde la
création de la carte

Sie haben die Anweisungen zum
Erstellen der Karte nicht befolgt.

Bitte befolgen Sie die Anweisungen in diesem Handbuch,
um die Karte neu zu erstellen.

Motorproblem:31

Schneidemotor abgeklemmt

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu. Wenn er
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice.

Elektronisches Problem : H11

Die KI-Kamera ist nicht
angeschlossen

Bitte befolgen Sie die Anweisungen in diesem Handbuch,
um die Karte neu zu erstellen.

Motorproblem:12

Fehlerim Hall-Sensor des linken
Radmotors

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu. Wenn er
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice.

Elektronisches Problem : H21

VSLAM-Kamera nicht
angeschlossen

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu. Wenn
es nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice.

Problem mit dem Motor: M22

Fehler des Hall-Sensors des
rechten Radmotors

Schalten Sie den M&her aus und starten Sie ihn neu. Wenn er
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice.

Elektronisches Problem : H31

KI-Modul nicht angeschlossen

Schalten Sie den M&her aus und starten Sie ihn neu. Wenn es
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice.

Motorproblem: M32

Stérung des Hall-Sensors des
Schneidemotors

Schalten Sie den M&her aus und starten Sie ihn neu. Wenn er
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice.

Elektronisches Problem : H41

Navi-Modul abgeklemmt

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu. Wenn er
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice

Niedrige Temperatur der Batterie

Umgebungstemperatur ist zu niedrig

Lassen Sie den Akku aufwéarmen und starten Sie den Maher neu.

Elektronisches Problem : H52

IMU-Fehlfunktion

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu. Wenn er
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice

Hohe Temperatur des Akkus

Umgebungstemperaturist zu hoch

Lassen Sie den Akku abkthlen und starten Sie den Maher neu.

Elektronisches Problem : H62

IMU-Fehlfunktion

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu. Wenn er
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice

Entladestrom des Akkus zu hoch

Uberstrom beim Entladen der
Batterie

Unterbrechen Sie das Madhen vor dem Neustart. Wenn sich der
Fehler wiederholt, wenden Sie sich an den Kundenservice.

Batterieladestrom zu hoch

Uberstrom beim Laden der Batterie

Verwenden Sie den richtigen Netzadapter. Unterbrechen Sie den
Ladevorgang fur 30 Minuten vor dem Neustart. Wenden Sie sich
bei wiederholten Fehlern an den Kundenservice.

Elektronisches Problem : H72

Elektronische Fehlfunktion

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu. Wenn er
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice

Problem mit der Batterie: BO1

Batteriespannung ist zu niedrig

Laden Sie den Maher auf und versuchen Sie es erneut. Wenn der
Fehler wiederholt auftritt, wenden Sie sich an den Kundenservice
um den Akku auszutauschen.

GPS-Problem: R01

Stérung des GPS-Signals

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu. Wenn er
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice.

Problem mit der Batterie: BO2

Akku ist defekt

Laden Sie den Maher auf und versuchen Sie es erneut. Wenn sich
der Fehler wiederholt, wenden Sie sich an den Kundenservice,
um den Akku auszutauschen

GPS-Problem : R02

Stérung des GPS-Moduls

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu. Wenn er
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice.
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GPS-Problem : R03

Stérung des
Datenlbertragungsmoduls

Schalten Sie den Maher aus und starten Sie ihn neu. Wenn er
nicht funktioniert, wenden Sie sich an den Kundenservice.
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Die folgende Tabelle bietet eine Hilfestellung, um ein Problem zu identifizieren und, wenn méglich, selbst zu beheben. Wenn das
Problem nicht gel6st werden kann, besuchen Sie bitte die offizielle Website www.iroboup.com fur weitere Haufig gestellte Fragen oder
kontaktieren Sie service@iroboup.com fiir weitere Unterstitzung.

Problem

Mégliche Ursache

Handlung

APP kann sich
nicht mit dem
Mé&her verbinden

1. Schwaches Wi-Fi-Signal.
Vielleicht ist der M&her zu
weit vom Wi-Fi-Router entfernt.

1. Stellen Sie den Maher und das Mobiltelefon ndher an den
Router, um ein gutes und stabiles Wi-Fi-Signal zu erhalten,
und versuchen Sie es dann erneut.

2. lhr Wi-Fi-Router ist ein Dual-Band
-Router (5GHz und 2,4GHz)
und nur 5GHz ist aktiviert.

2. Schauen Sie im Handbuch des Routers nach
und aktivieren Sie die 2,4GHz-Frequenz

Die Verbindung
zwischen Smartphone
APP und Mé&her wird
gelegentlich
unterbrochen/gestort

Der Mé&her ist zu weit vom Router
entfernt. Wahrscheinlich befinden
sich zu viele Hindernisse (Wande,
Blechdacher, Baume) zwischen
Router und Maher, was zu einer
instabilen und schwachen
Wi-Fi-Signalstéarke fuhrt

Suchen Sie einen besseren Standort fur den Router und
verbessern Sie die Wi-Fi-Signalabdeckung, um ein stabiles
Wi-Fi-Signal zu gewahrleisten, damit die Verbindung

nicht unterbrochen wird.

Maher schaltet
sich nicht ein

1. Der Akku ist nicht
ausreichend geladen.

1. Stellen Sie den Maher mit angeschlossenem Netzteil in die
Ladestation, warten Sie, bis der Maher aufgeladen ist,
und versuchen Sie dann, ihn einzuschalten.

2. Die Umgebungstemperatur ist
zu hoch, und der Akku kann nicht
arbeiten.

2. Bringen Sie den Maher an einen Ort mit einer geeigneten
Temperatur von 5°C-35°C, um ihn abzukihlen oder
aufzuwarmen, bis er den Schutzmodus automatisch
verldsst und es erneut versucht.

Maher reagiert
wahrend der Kartierung
nicht auf die APP.

Schwaches Bluetooth-Signal.
Vielleichtist der M&her zu weit von
lhrem Smartphone entfernt.

Um eine Unterbrechung der Verbindung zu vermeiden, halten
Sie einen Abstand von 2-3 Metern zwischen der Smartphone
-APP und dem Maher ein.

Die in der APP
angezeigte Karte wird
beim Kartieren oder
Mahen nichtin
Echtzeit oder

1. Eristvon der Netzwerklatenz
betroffen.

1. Wenn die APP nicht rechtzeitig mit den neuen
Informationen aktualisiert wird, kann dies an der
Netzwerklatenz liegen. Warten Sie geduldig und prifen Sie,
ob die Anzeige langer gleich bleibt. Wenn ja, verlassen Sie
die App und aktualisieren Sie sie.

rechtzeitig aktualisiert

2. Der Maher trennt die Verbindung
zum Netzwerk des Routers.

2. Bevor Sie die Karte in der APP aktualisieren,
stellen Sie sicher, dass der Mdher gut mit dem
Netzwerk des Routers verbunden ist.

Konnte keine
Begrenzung erstellen

1. Die GréRe der Karte ist unglltig.

a. Gewahrleisten Sie, dass die Begrenzungsschleife mehr
als 7,5 m und weniger als 500 m betragt.

b. Gewahrleisten Sie, dass der Kartenbereich nicht zu
groR oder zu klein ist.

c. Gewahrleisten Sie, dass der Maher die Kartierung nicht
abbricht und zur Ladestation zurtickkehrt, bevor er sie beendet].
d. Gewahrleisten Sie, dass der Médher bei der Kartierung
nicht stdndig herumfahrt.

e. Gewahrleisten Sie, dass das rechte Rad des Mahers zur
Grenze zeigt, wenn Sie an der Gartengrenze entlangfahren.

2. Der Endpunkt liegt nichtin
der Nahe des Startpunktes.

a. Gewahrleisten Sie, dass der Abstand zwischen Start- und
Endpunkt nicht mehr als 2 m betragt.

b. Gewahrleisten Sie, dass der Maher die Kartierung nicht
abbricht und zur Ladestation zurlickkehrt, bevor er sie beendet.
c. Gewahrleisten Sie, dass der M&dher wahrend der

Kartierung nicht stdéndig herumfahrt.
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Problem

Sie konnten keine

Sperrzone erstellen.

Mégliche Ursache

Die Grofke der No-
Go-Zone ist unglltig.

Handlung

a. Gewahrleisten Sie, dass die Schleife mehr als 1,8 m betragt
oder die No-Go-Zone nicht zu klein ist.

b. Gewahrleisten Sie, dass die No-Go-Zone mehr als 80 cm
von der Begrenzung oder mehr als 2 m von der Ladestation
entferntist.

c. Gewahrleisten Sie, dass der Maher im Uhrzeigersinn lauft.

Es konnte keine
Passage erstellt
werden.

1. Der Endpunkt ist ungultig.

1.Gewahrleisten Sie, dass sich der Endpunkt der Passage
auf der Zielkarte befindet.

2. Die Lange der Passage

ist ungultig.

2.Gewahrleisten Sie, dass die Lange der Passage mehr als
0,6 mund weniger als 20 m betragt.

3. Die Passage hat die geféhrliche
Grenze Uberschritten.

3.Gewahrleisten Sie, dass die gefahrliche Begrenzung die
Passage nicht verdeckt.

4. Das Rad ist beim Erstellen
der Passage verrutscht.

4.Gewahrleisten Sie, dass der Maher nichtin der Passage
eingeklemmtist. Falls ja, bringen Sie ihn in eine neue Position,
um zu starten.

Maher kann nach der
Rickkehr zur
Ladestation nicht
aufgeladen werden.

1. Die Ladestation hat
keinen Strom.

1. Uberpriifen Sie die Stromanzeige der Ladestation, um
sicherzustellen, dass die Ladestation Strom liefern kann.

2. Die Ladestifte der Ladestation
und des Mahers sind verschmutzt.

2. Uberprifen Sie die vier Ladestifte des Mahers und der
Ladestation. Wenn sie verschmutzt sind, wischen Sie sie
bitte mit einem sauberen Papier, Handtuch oder Tuch ab.

3. Die Umgebungstemperatur
ist zu hoch und der Akku kann

nicht arbeiten.

3. Bringen Sie den Méher an einen Ort mit geeigneter Temperatur,
um ihn abzukihlen, bis er den Hochtemperaturschutzmodus
automatisch verlasst, nachdem die Temperatur wiederhergestellt
ist, und versuchen Sie es erneut.

4. Der Ladestrom ist Uiberlastet.

4. Vergewissern Sie sich, dass Sie den Original-Ladeadapter
zum Aufladen des Mahers verwenden.

Obwohl der Maher
wenig Strom hat,
kehrt er nicht
automatisch zur
Ladestation zurick.

1. Das GPS-Signal ist unstabil.

1.Beobachten Sie die GPS-Signalanzeige, um die Starke des
GPS-Signals zu ermitteln. Wenn das Signal nicht gut ist,
suchen Sie einen guten Standort fur die RTK-Basisstation,
um ein stabiles GPS-Signal zu erhalten, und versuchen Sie es
dann erneut.

2.Inder Nahe der Ladestation
befinden sich Hindernisse, die
Stérungen verursachen.

2. Entfernen Sie die Hindernisse, die den Weg des Méhers
zur Ladestation blockieren.

3. Der Maher ist eingeklemmt.

3. Prifen Sie, ob der Maher in einer engen Stralle eingeklemmt ist. Falls
JA: Entfernen Sie das Hindernis oder die Falle. Prifen Sie, ob
irgendwelche Hindernisse die Rader oder andere Fahrwerksteile des
Maéhers blockieren. Entfernen Sie alle Hindernisse und versuchen Sie
erneut zu laden.

4. Es wurde keine Karte erstellt.

4. Der Maher kann die Karte des Rasens nicht finden, oder er kann
den Weg zuriick zur Ladestation nicht finden, da es keine Passage
gibt, die die verschiedenen Zonen verbindet.

Der tatsachliche
Standort des Méahers
stimmt nicht mit
seinem Symbol auf
der Karte Uberein.

1. Der Maher ist blockiert.

1. Entfernen Sie die Hindernisse um oder Giber dem Méaher,
um das GPS-Signal nicht zu beeintrachtigen.

2. Die RTK-Basisstation

ist blockiert.

2. Entfernen Sie die Hindernisse um die RTK-Basisstation oder
finden Sie einen guten Standort fir die RTK-Basisstation, um
ein ausreichend gutes GPS-Signal zu gewahrleisten.

3. Der Maher wurde manuell

bewegt.

3. Bringen Sie den Méaher zur Ladestation oder auf eine freie
Flache, um ihn neu zu positionieren.
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Problem

Der Mahpfad des
Mahers ist nicht
gerade genug.

'//13 Servicehandbuch

Mégliche Ursache

1. Der M&her weicht
Hindernissen aus.

Handlung

1. Entfernen Sie Hindernisse aus dem Arbeitsbereich, um zu
vermeiden, dass der Mdher im Anti-Kollisionsmuster lauft und
sich nicht geradeaus bewegt.

2. Der Rasenist uneben.

2. Wenn der Méheffekt ernsthaft beeintrachtigt ist, fillen Sie bitte die
Vertiefung auf oder beseitigen Sie das erhéhte Gelénde, falls
erforderlich.

3. Das GPS-Signalistinstabil.

3. Beobachten Sie die GPS-Signalanzeige, um die Starke des GPS
-Signals zu ermitteln. Wenn die Signalstarke nicht gut ist, suchen Sie
bitte einen guten Standort fur die RTK-Basisstation, um ein stabiles
GPS-Signal zu erhalten, und versuchen Sie es dann erneut.

Problem

Eine kleine Flache
mit Gras wurde nicht
gemaht.

Mégliche Ursache

1. Das ungeschnittene
Gras ist wahrscheinlich zu lang.

Handlung

1. Die H6he des zu madhenden Grases sollte 10 cm nicht tberschreiten.
Wenn das Gras sehr lang ist, stellen Sie die Mahhohe des Mahers
stufenweise von hoch nach niedrig ein oder stellen Sie den Maher auf
wiederholtes Mahen (2x, 3x) des Rasens ein, um ein besseres
Mahergebnis zu erzielen.

2. Der Maher hért auf zu mahen,
wenn er Hindernissen ausweicht.

2. Entfernen Sie alle Hindernisse von der zu mahenden Rasenflache.

Der Maher weicht
lebenden Objekten
nichtrichtig aus.

1. Die Frontlinse der Kamera ist blockiert
oder die Linsenabdeckung ist verschmutzt.

1. Prifen Sie, ob sich Hindernisse oder Schmutz auf der Vorderseite der
Kamera befinden. Falls JA: Entfernen Sie die Gegenstédnde und wischen
Sie das Objektiv mit einem sauberen Tuch ab.

2. Die Hindernisse sind zu niedrig oder
werden von Gras verdeckt, was die
Objekterkennung des Méahers
beeintrachtigt.

2. Entfernen Sie Hindernisse (z.B. Objekte mit einer Fldche von weniger
als 0,3 Quadratmetern), die fur die Erkennung durch die Kamera des
Mahers zu unauffallig sind oder durch Gras verdeckt werden.

Maher vibriert

1. Die beschadigten Messer fihren
zu einer Unwucht im Schnittsystem.

1. Uberpriifen Sie nach dem Ausschalten des Mahers die Messer und
Schrauben auf Abplatzungen oder Abstumpfung. Ersetzen Sie
gegebenenfalls den gesamten Messersatz durch die Schrauben.

2. Der beschéadigte Messerteller
fihrt zu einem Ungleichgewichtim
Mahsystem

2. Uberpriifen Sie die Messerscheibe. Wenn es kaputt ist, wenden
Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Maher maht
nicht nach dem
Zeitplan.

1. Die STOP-Taste des Mahers wurde
gedrickt, oder der Maher hatte eine
Stérung und wurde nicht rechtzeitig
entriegelt.

1. Starten Sie den M&her neu und geben Sie den richtigen
PIN-Code ein.

2. Der Maher ist ausgeschaltet.

2. Drucken Sie lange auf die Taste, um zu gewahrleisten, dass sich
der Maher einschaltet.

3. Dem Méaher ist der Strom
ausgegangen und er hat sich nicht
ordnungsgemaR aufgeladen.

3. Siehe Punkt 7 und Punkt 8 zur weiteren Uberprifung.

4. Der Regensensor des Méahers ist aktiviert
- Regentropfen treffen den Sensor und
verhindern das M&hen nach Plan.

4. Wenn es nichtregnet, wischen Sie alle Wassertropfen vom
Regensensor ab und versuchen Sie es erneut.

Maher verharrt an
Ort und Stelle.

1. Es gibt viele Hindernisse, oder es befindet
sich Schmutz in der vorderen Ablenkplatte
der Kamera, was den Navigationspfad des
Méhers beeintrachtigt.

1.Entfernen Sie Gegensténde und reinigen Sie den Maher.

2. Eine Person stehtin der Nahe des
Méhers, was die Erkennung der
Lebendigkeit ausldst

2.Halten Sie sich im Einsatz vom Mé&her fern.

Maher bewegt sich
auBerhalb des Bereichs
/iberquert Grenzen.

1. Die Rader sind mit Schlamm oder Grasresten
verklemmt, was zu unzureichendem Grip und
Ausrutschen fihrt.

1. Uberprifen Sie die Rader und reinigen Sie sie bei Bedarf.

2. Das Gelédnde hat eine Schrédge von mehr
als 15% und das Begrenzungskabel ist zu
nahe an der Kante angeordnet.

2. Wenn die Gelandekante eine Schrage von mehr als 15% aufweist,
legen Sie das virtuelle Begrenzungskabel mit einem Abstand von
mindestens 30cm von der Kante der Schréage aus.

3. Das GPS-Signal istinstabil.

3. Beobachten Sie die GPS-Signalanzeige, um die Starke des GPS
-Signals zu ermitteln. Wenn das Signal nicht gut ist, suchen Sie einen
guten Standort fir die RTK-Basisstation, um ein stabiles GPS-Signal
zu erhalten, und versuchen Sie es dann erneut.

Das Méhergebnis ist
ungleichmaRig.

1. Die Messer sind nicht scharf genug.

1. Prifen Sie nach dem Ausschalten des Mahers die Messer auf
Abplatzungen oder stumpfes Material. Falls ja, tauschen Sie den
gesamten Satz Messer einschliel3lich der Schrauben aus.

Maher ist
eingeklemmt

1. Rader, Messerteller oder andere
Fahrwerksteile sind durch Fremdkérper
blockiert.

1. Uberpriifen Sie nach dem Ausschalten des Mahers die
Messerscheibe. Gegensténde entfernen und ggf. Messerscheibe
reinigen

2. Der Maher steckt in tiefliegendem oder
lockerem Boden fest, so dass die Rader
abrutschen.

2.Helfen Sie dem Maher, und erstellen Sie bei Bedarf No-Go-Zonen
markieren.

3. Der Mé&her steckt in einer Grube fest
und kann nicht herauskommen.

3. Helfen Sie dem Mé&her. Erstellen Sie No-Go-Zonen oder fullen Sie
den Schlaglochbereich bei Bedarf direkt auf.

4. Der Maher geratin eine enge Gasse
oder Sackgasse und kommt nicht mehr
heraus.

4. Helfen Sie dem Méher. Schaffen Sie ggf. No-Go-Zonen vor enge
Passen oder Sackgassen.

2. Ein Teil des Grases ist zu lang.

2. Die Hohe des zu mahenden Grases darf 10 cm nicht Gberschreiten.
Wenn das Gras relativ lang ist, stellen Sie die Méhhéhe des Méhers
von hoch auf niedrig oder mahen Sie zweimal, um einen besseren
Mé&heffekt zu erzielen.

3. Der Messerteller ist verklemmt.

3. Prufen Sie nach dem Abschalten des Mahers sorgfaltig, ob die
Mahscheibe durch Fremdkérper verklemmt ist. Entfernen Sie alle
Gegenstande vorsichtig.

Ein groRBer Bereich
des Rasens wurde
nicht gut geméaht.

Die M&hzeit ist unzureichend
eingestellt.

Stellen Sie die geeignete Mahzeit fir die zu mahende
Flache ein, wie vorgeschlagen.
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'//14 Trademark und Legal Statement

RoboUP und das Logo-Design sind eingetragene Marken von RoboUP®® Co., Ltd.. Android, Google Play sind Marken von Google
Inc.. App Store ist eine Dienstleistungsmarke von Apple Inc.. Die jeweiligen Eigentiimer behalten sich die Rechte ihrer in diesem
Handbuch genannten Marken vor.

15 Schutz der Umwelt

Diese Kennzeichnung weist darauf hin, dass dieses Produkt EU-weit nicht im Hausmll entsorgt werden darf.
Um mogliche Schéden fur die Umwelt oder die menschliche Gesundheit durch unkontrollierte Abfallentsorgung
zu vermeiden, recyceln Sie es verantwortungsbewusst, um die nachhaltige Wiederverwendung materieller
Ressourcen zu férdern. Um Ihr gebrauchtes Gerét zurtickzugeben, nutzen Sie bitte das Riuckgabe- und
Sammelsystem oder wenden Sie sich an den Handler, bei dem das Produkt gekauft wurde. Sie kénnen dieses
Produkt umweltfreundlich Recycling.

Durch die getrennte Sammlung von gebrauchten Maschinen und Verpackungen kénnen Sie Materialien
recyceln und wiederverwenden. Die Verwendung der recycelten Materialien tragt dazu bei, Umweltbelastungen
zu vermeiden und den Bedarf an Rohstoffen zu senken.
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g Entsorgen Sie Batterien am Ende ihrer Nutzungsdauer mit einer VorsichtsmaRnahme flir unsere Umwelt. Der

Akku enthalt Material, das fur Sie und die Umwelt gefahrlich ist. Sie missen diese Materialien an einem Gerét,
das Lithium-lonen-Batterien aufnimmt, separat entfernen und entsorgen.

Warnung:

Dieses Produkt kann Sie mit Chemikalien in Kontakt bringen, wie z.B. Blei (Pb), von dem bekannt ist, dass es
Krebs verursacht. Weitere Informationen finden Sie unter www.p65Warning.ca.gov

16 Zertifizierung

868MHz module

Frequency Band(s) 863MHz-870MHz

Max. Power 20dBm

Dieses Gerat sollte mit einem Mindestabstand von 20 cm zwischen dem Heizkdrper und einem menschlichen Kérper installiert
und betrieben werden.

Frequency Band(s) 2402-2480 MHz

2.4GHz&Bluetooth module
Max. Power 20dBm

This equipment should be installed and operated with a minimum distance of 20 cm between the radiator and a human body.

Dieses Gerat enthalt lizenzfreie Sender/Empfanger, die den lizenzfreien RSS(s) von Innovation, Science and Economic Development
Canada entsprechen. Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen: (1) Dieses Gerat darf keine Stérungen verursachen;

(2) Dieses Gerat muss alle Interferenzen akzeptieren, einschlieflich Interferenzen, die einen unerwiinschten Betrieb des Gerats
verursachen kénnen.

Diese Funklbertragung [IC: 23804-BT 241 fur 2,4 GH z & Bluetooth-Modul; 23804-RF 915 fur 868 MH z-Modul] wurde von
Innovation, Science and Economic Development Canada fir den Betrieb mit den unten aufgefiihrten Antennentypen mit der maximal
zuldssigen Verstarkung zugelassen. Antennentypen, die nichtin dieser Liste aufgefuhrt sind und deren Verstarkung gréRer ist als die
far einen der aufgefiihrten Typen angegebene maximale Verstarkung, ist fir die Verwendung mit diesem Geréat strengstens untersagt.

Diese Module sind fir den Einbau in mobile und/oder tragbare Host-Plattformen zugelassen, die mindestens 20 cm vom
menschlichen Kérper entfernt sind
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Achtung: Alle Anderungen oder Modifikationen an diesem Gerét, die nicht ausdriicklich von Shenzhen Kaiqi Technology Co.,

Ltd. genehmigt wurden. Bei Einhaltung der Vorschriften kann die Berechtigung des Benutzers zum Betrieb des Geréats
erldschen.

Innovation, Wissenschaft und wirtschaftliche Entwicklung Kanada ICES-003 Konformitatsetikett:
CAN ICES-3 (B)/ NMB-3 (B)

FCCSDOC

Dieses Gerat entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen:
Dieses Gerat darf keine schadlichen Interferenzen verursachen.

Dieses Gerat muss alle empfangenen Interferenzen akzeptieren, einschliellich Interferenzen, die einen unerwiinschten
Betrieb verursachen kénnen.

Dieses Gerét entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen: (1)
Dieses Gerat darf keine schadlichen Interferenzen verursachen, und (2) dieses Gerat muss alle empfangenen
Interferenzen akzeptieren, einschliel3lich Interferenzen, die einen unerwilinschten Betrieb verursachen kénnen.
Dieses Gerat wurde getestet und entspricht den Grenzwerten fiir ein digitales Gerat der Klasse B gemaR Teil 15 der FCC-
Bestimmungen. Diese Grenzwerte sollen einen angemessenen Schutz vor schédlichen Interferenzen bei einer
Installation in Wohngebieten bieten. Dieses Gerat erzeugt, verwendet und kann Hochfrequenzenergie ausstrahlen und
kann, wenn es nicht gemaf den Anweisungen installiert und verwendet wird, schédliche Interferenzen bei der
Funkkommunikation verursachen. Es gibt jedoch keine Garantie dafiir, dass bei einer bestimmten Installation keine
Interferenzen auftreten. Wenn dieses Gerat schadliche Interferenzen beim Radio- oder Fernsehempfang verursacht,
was durch Aus- und Einschalten des Gerats festgestellt werden kann, wird dem Benutzer empfohlen, zu versuchen, die
Interferenzen durch eine oder mehrere der folgenden MalRnahmen zu beheben:

e Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder positionieren Sie sie.

Erhéhen Sie den Abstand zwischen Gerdt und Empfanger.

SchlieBen Sie das Gerat an eine Steckdose an, die sich in einem anderen Stromkreis befindet als dem, an den der Empfa
nger angeschlossen ist.

Wenden Sie sich an den Héndler oder einen erfahrenen Radio-/TV-Techniker.

Diese Module sind fur den Einbau in mobile und/oder tragbare Host-Plattformen zugelassen, die mindestens 20 cm vom

menschlichen Kérper entfernt sind.
Achtung:

Alle Anderungen oder Modifikationen an diesem Gerét, die nicht ausdriicklich von Shenzhen Kaiqi Technology Co., Ltd. genehmigt
wurden kénnen die Berechtigung des Benutzers zum Betrieb des Gerats erléschen lassen.

FCCID: 2ADDW-TM241
FCCID: 2ADDW-TM915

Dieses Produkt entspricht den geltenden EG-Richtlinien.

84



	页 1
	页 2
	页 3
	页 4
	页 5
	页 6
	页 7
	页 8
	页 9
	页 10
	页 11
	页 12
	页 13
	页 14
	页 15
	页 16
	页 17
	页 18
	页 19
	页 20
	页 21
	页 22
	23: 德语
	页 24
	页 25
	页 26
	页 27
	页 28
	页 29
	页 30
	页 31
	页 32
	页 33
	页 34
	页 35
	页 36
	页 37
	页 38
	页 39
	页 40
	页 41
	页 42
	页 43
	页 44
	45: 法语
	页 46
	页 47
	页 48
	页 49
	页 50
	页 51
	页 52
	页 53
	页 54
	页 55
	页 56
	页 57
	页 58
	页 59
	页 60
	页 61
	页 62
	页 63
	页 64
	页 65
	页 66
	67: 意大利
	页 68
	页 69
	页 70
	页 71
	页 72
	页 73
	页 74
	页 75
	页 76
	页 77
	页 78
	页 79
	页 80
	页 81
	页 82
	页 83
	页 84
	页 85
	页 86
	页 87
	页 88



